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Marzocchi Pompe fu fondata nel 1961 da Guglielmo e Stefano
Marzocchi a Casalecchio di Reno, nelle vicinanze di Bologna.
Oggi, Marzocchi Pompe & la capofila di un gruppo industriale
il "Gruppo Marzocchi” che occupa piv di 400 persone.

Il Gruppo, di propriefa e diretio da Adriano e Paolo Marzocchi,
opera nei seftori delle pompe e dei motori idraulici e dei sistemi
di sospensione per mofociclefte e mountain bikes.

Marzocchi Pompe ha sviluppato nel corso degli anni le sue
dimensioni e la sua gamma di prodotti, arrivando ad essere
oggi uno dei maggiori produtiori di pompe e di motori idraulici
ad ingranaggi esterni.

Marzocchi Pompe grazie alla stima e alla fiducia accumulata
nel tempo, si presenta oggi come “partner” affidabile, in grado
di mettere @ <ﬁsposizione del cliente uno specifico know-how,
un'alta qualita e un offimo servizio per tutte le applicazioni
idrauliche.

Marzocchi Pompe 6bira ocHoBaHa B 1961 [mabepmo u CTepaHo
Mapsouuu, B Kacareuumno av PeHo, B npeamecTbsx boaoHbu.
CeroaHa Marzocchi Pompe BO3raaBASieT MHAYCTPUAAbHYH rpynmy -
Marzocchi Group, Ha KoTopo# pabotaror 6oree uem 400 yenoBex.
lpynna, npuHaarexallas v ynpasisemasi AapraHo v lMoro Map3soyym
pabotaeTt B 06AaCTH rMAPaBAUYECKMX HACOCOB M MOTOPOB, M MOABECOK
A1 MOTOLMKAOB M FOPHbIX BEAOCHMEAOB.

Marzocchi Pompe 0AHOBPEMEHHO pa3BuTa B 060MX HanpaBAeHUsX

M aCCOPTUMEHT UX MPOAYKLIMM B HACTOSILLEE BPEMS OAMH M3 AyYLLINX
CPeAM OCHOBHbIX MPOM3BOAUTENEN BHELLHMX LIECTEPEHHBIX HACOCOB
W MMAPOMOTOPOB.

Ce#tuac Marzocchi Pompe 0AMH 13 caMblX HaAEXHbIX NapTHETPOB,
uTO MO3BOASIET 3aKa34MKY MOAYYUTb CriELUaAbHbIE TEXHOAOTHH,
BbICOKOE KauyecTBO 1 6e3ynpeyHbI CEPBUC ANST BCEX
rMAPaBAMYECKUX MPUNOXEHNH, BAGroAaps 3HaAMEHUTOCTU M OMbITY

AOCTUTHYTbIM 3@ MHOTME TOAbl.
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INFORMAZIONI GENERALI

PROGETTO DI BASE
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HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

OGLUAAVHOOPVALT

ONMUCAHUE KOHCTPYKLIMU

Il motore bidirezionale ad ingranaggi esferni & un componente
sempre piu' impiegato nei moderni impianti oleodinamici dove
venga richiesta all'albero una erogazione di coppia di adeguata
infensita.

Esso unisce in sé caratteristiche di versatilita, resistenza, lunga
durata. La semplicita nella costruzione, rispefto a mofori di altra
fipologia (p.e. a pistoni, orbitali ecc.] permette costi d'acquisto

e di manutenzione confenuti.

Il consolidamento di questi concetti base, uniti alla continua
evoluzione dei prodotti, allo sviluppo della progetiazione

e della ricerca basate su decenni d'esperienza, alla precisa scelia
dei materiali, alla costante cura sia del processo di produzione
che dei test di componenti prodoti in grande serie, hanno

ora consentito ai motori bicﬁrezionoh ad ingranaggi Marzocchi

di raggiungere elevati e ripetifivi standard qualitafivi.

Per questo motivo i nostri prodotti possono essere softoposfi

a gravose condizioni di lavoro e permettere quindi la resa di elevate
potenze idrauliche. Tutio cio, unito ad offimi rendimenti idromeccanici
e volumetrici, ad una limitata emissione acustica e, fattore

non frascurabile, a quote d'ingombro contenute e peso limitato

in rapporto alla potenza resa.

In funzione di questo, Marzocchi ha rinnovato la propria gamma
di prodotti, ora presentati con la nuova denominazione AIMT,
AUM2 e ALM3, adatti alle piv varie applicazioni sia nel setiore
mobile che industriale.

Generalmente quesfi motori bidirezionali ad ingranaggi sono
composti da una coppia di ruote dentate supportate da due boccole
di alluminio, un corpo, una flangia per il fissaggio e un coperchio
di chiusura.

Sull'albero della ruota condutirice sporgente dalla flangia & montato
un anello di tenuta accoppiato con un anello metallico di rinforzo
ed entrambi trattenuti nella propria sede da un anello elastico

di bloccaggio.

Il corpo & un profilato oftenuto attraverso processo di estrusione,
flangia e coperchio sono oftenuti atfraverso processo di
pressofusione; sono tutfi costruiti con speciali leghe d'alluminio

ad alia resistenza, tali da poter garantire minime deformazioni
anche se soffoposfi ad alte pressioni.

le ruote dentate sono realizzate in acciaio speciale; il processo

di produzione comprende le fasi di cementazione e di tempra;

la successiva rettifica e superfinitura permetiono di oftenere

un elevatissimo grado di finitura superficiale.

la correfta progetiazione del profilo del dente e la realizzazione

di buone geometrie concorrono all'oftenimento di bassi livelli

di pulsazione e rumorositds del motore durante il funzionamento.

le Eocco\e sono offenute attraverso processo di pressofusione
utilizzando una speciale lega di alluminio che unisce eccellenti dofi
di antifrizione ad una elevata resistenza; sono inoltre dotate

di cuscinetti a strisciamento di tolleranze ristretie con rivesfimento

in materiale speciale antifrizione.

Specifiche e simmetriche aree di compensazione realizzate sulle
boccole e isolate da speciali guarnizioni preformate dotate

di particolari anelli anfiesfrusione, concedono capacita di movimento
assiale e radiale alle boccole proporzionale alla pressione

di funzionamento del motore. Con questo sistema & possibile
garantire, insieme ad una drasfica riduzione dei frafilamenti inferni

e qd,un'ocijeguqfo lubrificazione (1.6”9 parti in movimento,
oftimi rendiménti meccanici e fofali.

LLlecTepéHHbIE TMAPOMOTOPbI C BHELLHUM 3aLeNAEHUEM SBASIOTCA
MOMyASIPHBIMU COCTaBASIOLLMMU TaKMX TMAPOCHUCTEM, B KOTOPbIX
HeobX0AMMO repeAaTb 0T MOTOPa MOMEHT Hy)XXHOM MHTEHCUBHOCTM.

Wx cBOMCTBa Pa3HOCTOPOHHME - XECTKOCTb M AOATUI CPOK CAYXObI.
pocTas KOHCTPYKUMA N0 CPaBHEHUIO C APYrMMU TUNamu MOTOPOB
(MOPLUHEBLIMM, POTOPHBIMU U T.A.) FAPAHTUPYET HU3KYH CTOMMOCTb
npuobpeTeHuns 1 obeayxmuBaHUs. baaropaps OCHOBHLIM KOHLIENUMAM,
COBMECTHO C MOCTOAHHbLIM yAyYLLIEHUEM AW3akiHa M CBOMCTB MPOAYKLMH,
0CHOBaHHOM Ha MHOMX roAax MCCAEAOBaHMI U OMbITe, TOYHOCTH B Bbibope
Matepranos, NOAPOBHbLIM OTCAEXUBAHUEM NMPOU3BOACTBEHHOIO npoLecca
M TecTamu BbiMyCKaeMblx CepuiHoO yacter, Marzocchi 3anyckaeT HoBble
LUECTEPEHHbIE MMAPOMOTOPbI C BbICLUIMMM CTaHAAPTaMM KayecTBa.

IMo 370/ MPMUMHE HaLLa MPOAYKLMA MOXET paboTaTb B TAXEAbIX

ycnoBUsIX paboTbl 1 nepeAaBaTb GOALLLYIO MMAPABAUYECKYHO SHEPTHIO.
Bonaee Toro, xapaktepHou yeptos HacocoB Marzocchi sBasiroTcst

XOpOLLMe rMAPaBAMYECKME, MexaHMueckue n 06bémHble KIMA,

HU3KUI ypOBEHb LLYMa, U MOCAEAHEE HO HE MEHEE BaXHOE - KOMNaKTHbIe
pasmMepbl U HU3KOE OTHOLLEHHE BECa K MOLLHOCTH.

Marzocchi Pompe 06HOBHAG aCCOPTUMEHT NPOAYKLMH, KOTOpast

Tenepb MMeET HoBbie Ha3BaHuA ALM1, ALM2 n ALM3, uto cooTBeTcTBYET
LUMPOKOMY AMaNa3oHy NPUMEHEHMS, U B MPOMbILUAEHHOCTH,

1 B MOOUABLHOM CEKTOpE.

B OCHOBHOM 9T LECTEPEHHBIE TMAPOMOTOPbI 00bIYHO COAEPXAT
3ybuatyto napy, NoAAEPXUBAEMYHO ABYMS aMIOMUHUEBLIMU BTYAKAMM,
KOPMYC, NPUCOEAMHUTENBHbIN PAGHEL M KPBILLKY.

Bana BeayLLiero Koaeca, MpoeKTUPYEMbIN Ha PacCTosIHUM OT PAaHLa,
3aKPEnAAETCS YIAOTHUTEAbHBIM KOABLIOM, B ape ¢ METaAMMMYECKUM,

M yCHAeHHs], 06a KoAbLia PUKCHPYIOTCS 3aXUMHBIMU KOAbLAMM.

Kopnyc crnipoduanpoBaH MOCPEACTBOM AUTbSI, TOTAA KaK KPbILLKa M praHeL
MoAyYEHbI MOCPEACTBOM AUTbS MOA AGBAEHUEM, BCE YacTu CAENaHbI U3
CcrneumanbHoOro BbICOKOMPOYHOro aAtOMUHMEBOIO CMAABa ANA YMEHbLIEHHS
Aedopmaumu npu BbICOKOM AGBAEHWM.

Konéca M3roToBASIKOTCA U3 CrieLmanbHbIX cTarer. fpouecc ux npom3BoACTBa
BKAKOYaeT B cebs LieMeHTaumk u 3akaAky. llocae Koréca mputuparoTes 1
LUAMQYIOTCA AASI MOAYHEHMS BbICOKOTO KayecTBa YUCTOTbI MOBEPXHOCTH.
HyXHbi# npoduab 3yba M reoMeTpMYECKME NPONopLmMmM 0becneynBaroT
HU3KMI ypOBEHb MyAbCALIMM M HU3KMI YPOBEHb LLyMa, B npoLecce paboTkl
MoTopa.

BTyAKM M3roTaBAUBAIOTCA M3 CELMaNbHOrO BbICOKOMPOYHOIO aAkOMUHUEBOIO
CrAaBa C HU3KMM KOSYPUUMEHTOM TPEHUS U MPOU3IBOASTCA AUTHEM

MOA AGBAEHUEM, YTO NPUAGET UM BbICOKUE aHTUPPUKLMOHHBIE 1
MPOYHOCTHbIE XapaKTepPUCTMKN. KpOMe TOro, OHMU OCHaLLaKTCA
AHTUOPUKLMOHHBIMU MOALUMITHUKAMM, MOCAXKEHHBIMM C HATArOM.
CrneumanbHbie CUMMETPUYHBIE KOMMEHCUPYHOLLME 30HbI Ha BTYAKaX,
YMAOTHAEMbIE CELMaAbHBIMM, MPEABaPUTEABHO CIPOPUAMPOBAHHbBIMU
YMNAOTHEHUAMM C CELMaAbHbIM 3aLUMTHBIM KOAbLIOM, MO3BOASKOT MOAHOCTBHO
cBOOOAHBIE NEPEMELLIEHMS BTYAOK B OCEBOM M PaAUaAbHOM HanpaBAEHUSX,
KOTOpbIe NMPONOpPLMUOHaAbHbI pabouemy AaBAEHUHO rMAPOMOTOpA.

Takum 06pa3omM BHYTPEHHUE YTEUKM 3aMETHO CHXEHBI, TaKUM 06pa3om
rapaHTMpyrTCA XopoLumne paboyre XxapakTepPUCTHKM Hacoca

(B noOKas3aTeAsIX U MexaHUuecKoro 1 obLLero KIMA) n Heobxoaumas

CMa3Ka ABMXYLLIMXCSA YacTey Hacoca.
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COMPONENTI BASE DEL MOTORE OCHOBHBIE COCTABHBIE YACTU TMAPOMOTOPA
1 - INGRANAGGIO CONDUTTORE 1 - BEAYLIAS LUECTEPHS

2 - INGRANAGGIO CONDOTTIO 2 - BEAOMASA LIECTEPHS

3 - BOCCOLE 3 - BTYAKM

4 - CORPO 4 - Korryc

5 - FLANGIA 5 - OMAHEL

6 - COPERCHIO 6 - KPbILLUKA

7 - ANELO DI TENUTA 7 - YIAOTHEHME BAAA

8 - GUARNIZIONI COMPENSAZIONE 8 - KOMIMEHCUPYIOLLUME YNIAOTHEHWA

Q - ANTIESTRUSIONE 9 - MPOTUBOBbITAAKUBAKLLME YINIAOTHEHUSA
10 - ANELLO ELASTICO D'ARRESTO 10 - CTOMOPHOE KOABLIO

1T - ANELO DI SOSTEGNO 11 - OMOPHOE KOABLIO



GAMMA DI PRODOTTO
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ACCOPTUMEHT NMPOAYKLIMHN

Motori bidirezionali.
Sono prodotti in fre differenti gruppi AIMT, ALIM2, ALM3.
Un vantaggioso rapporto potenza/peso e potenza,/dimensioni
permette una elevata disponibilita di cilindrate all'interno di ogni
ﬁ;ruppo [comprese fra 2,8 e 87 cm®/giro].

vasto range di velocita ammesse, ['eccellente funzionalitd anche
nell'uso in serie, con conir opressioni elevate e portate di drenaggio
contenute, permettono ai motori bidirezionali della serie ALM buone
caratterisiche di spunfo in presenza o meno del carico.
Il drenaggio & sempre esterno e viene ricavato framite una porta
filetiata sul coperchio.
la nosfra gamma di produzione permette di poter scegliere diverse
opzioni di flange, alberi o porte d'alimentazione e mandata.
Motori monodirezionali.
Sono privi di drenaggio esterno e possono essere uilizzati con
contropressione massima di 6 bar; possono essere fornifi in
configurazione sinistra (ALM... S] o destra [ALM... D). Le cilindrate
disponibili sono per il gruppo AIM1 da 1,4 a 13,8 cm®/giro, per il
gruppo AIM2 da 4,5 a %3,2 cm®/giro e per il gruppo AIM3 da
20 a 87 cm¥/giro.
Per applicazioni specifiche dove siano richiesti valori di
contropressione superiori ai ¢ bar, si prega di confattare il nostro
Ufficio TecnicoCommerciale.

1421 2835 41 52 62 76 9

PeBepcHBHbIE rMAPOMOTOPAI

OHM NPOU3BOAATCA B TPEX pasHbiX rpynnax. OYeHb XOPOLUMUE OTHOLLEHUS
MOLLHOCTH K BECY U pa3mMepam AatoT LUMPOKMI AManasoH paboumx
06BbEMOB B KaxaoM rpynne (mexay 2.8 u 87¢cm3/06). LLIMpokuii Anana3oH
paspeLUEHHbIX CKOPOCTEH, OTAMYHAS YHKLUMOHAABHOCTb MPU X

paboTte B psisy, COBMECTHO C BOALLIMM MOAMOPOM U OrpaHUYeHHbIMM
yTeukamu AarT MoTopam cepuu ALM oueHb XOpoLLIME XapaKTepuCTUKn
npwm nycke ¢ uan 6e3 Harpysxu.

YTeyku Bceraa BHELLIHME M OHU MPOUCXOAST Yeped pe3bboBoe 0TBepCTHE
B KPbILLKE.

AOCTYrMHbI Pa3AMYHbIE GAHLIbI U BaAbl.

HepeBepcuBHbIe rMAPOMOTOPbI.

Y 3TUX MOTOPOB HET BHELLIHUX YTEYEK M OHWU MOTYT UCMOAb30BaTLCS C
MaKCUMaAbHbIM MOAMOPOM 6 6ap, OHX MOryT MPUMEHSTLCS B 060MX
reBom (ALM...S) uan npasom (ALM...D) ucrioaHeHusx. AocTynHbie paboyme
06bEMbI Ars rpynnbl ALM1 ot 1.4 a0 13.8cm3/06, ans rpynnsl ALM2

o7 4.5 50 35.2cM3/06, a ars rpynnbl ALM3 ot 20 A0 87¢m3/06.

B cAydae npuMeHeHws], Koraa noanop 6oAbLLe 6 6ap, KOHCYAbTAHT MOXET
noAcka3aTb Bam 60/Aee MOAXOASILLEE peLLEHME.

[ [ [
B7 55 B2 B2

7 n 6 B ¥ 4 R 61 7] 78 %
cilindrata [cm?/giro] - pabouuii 06bém [cM3/06]

VERSIONI SPECIALI CIMELIMAABbHBIE BEPCUN

Sono anche disponibili versioni per utilizzi speciali: S crieLmanbHbIX LeAesi AOCTYH:

"V Versione per impieghi con fluido ad alte temperature. “Y”  Bepcus paspaboTaHHas A XMAKOCTEN C BbICOKUMM TEMIepaTypamy.
Campo di utilizzo da -10°C a +120°C. Tra -10°C e +80°C Avnanaszor mexay -10°C and +120°C. B ananasoHe -10°C and +80°C
sono permesse pressioni massime come da fabella prodotio; AOMyCTUMbI MaKCMMaAbHbIE AABAEHMS, KOTOPbIE YKa3aHbl B TabauLe
olire, non eccedere PC (pagina 8] napameTpoB u3aeaus. BHe atoro snanasoHa Pc (cm. cTpanuLy 8) He AOAKHO

' pag ’ 6bITb MPEBbILIEHO.

"WW"  Versione per impieghi con fluido ad alte temperature. “W”  Bepcus paspaboTaHHas A XMAKOCTEH C BbICOKMMM TeMnepatypamm.
Campo di utilizzo da -10°C a +150°C con pressione Avnanaszor mexay -10°C and +150 °C ¢ MakcuManbHbIM AGBAEHUEM
massima 20 bar. 20 Gap.

"ST"  Versione per impieghi con fluido ad alte e basse temperature. “ST” Bepcus paspaboTaHHas A XMAKOCTEN C BbICOKMMM MAM HUSKUMM
Campo di utilizzo da -40°C a +120°C. Tra -10°C e +80°C TeMnepatypamu. AuanasoH mexay -40°C and +120°C.
sono permesse pressioni massime come da tabella prodotio; B ananasore -10°C and +80°C A0nyCTUMbI MAKCHMaNbHbIE
ol di soffo e olie. non eccedere Pc AABAEHWS, KOTOPbIE YKa3aHbl B TabAULIE NapameTpOB U3AEAHS.

! ’ BHe atoro pAManasoHa Pc He AOAKHO ObITb MPEBbILLIEHO.

"H' Versione per imoieahi con fluido a basse femperaiure. ay»  Bepcus paspa6oraHH?ﬂ A )KMAK?creIZ C HUSKUMM TEMIEPaTYDaMH.

Campo d'? uﬂ\ize)o gdo 40°C q +80°C. Tio -1%°C o +80°C AnanasoH mexay -40°C and +80°C. B anana3oHe -10°C and +80°C
P g ' : do tabell dotio: AOMYCTUMbI MAKCMMaAbHbIE AGBAEHUS, KOTOPbIE yKadaHbl B TabauLe
SONO per messe pr essioni massime come da fapella pr - odoffo; napamMeTpoB M3AeAUs. BHe 3Toro AnanasoHa PC HE AOMKHO

al di soffo, non eccedere PcC.

le qui sopra sigle identificative sono da specificarsi nel campo
GUARNIZIONIL.

6bITb PEBBILIEHO.

31 onncaHus AOAXHBbI ObiTb YkasaHbl B rpage YIAOTHEHUA.



INFORMAZIONI TECNICHE

Per oftenere dai motori della serie AUM Marzocchi le migliori
condizioni in termini di durata e prestazioni si consiglia di seguire
le raccomandazioni e i suggerimenti di installazione ed utilizzo
indicate nel presente catalogo.
Per quanto riﬁuordc il sistema idraulico nel quale andra inserifo
il motore, valgono alcune considerazioni generali: prestare molia
cura nella progettazione e nella realizzozione dell'intero impianto,
in special modo per quanto riguarda i condotii d'alimentozione,
di mandata, dj riforno, di drenaggio e la posizione dei componenti
presenti [valvole, fillri, serbatoi, scambiatori di calore, accumulator,
ecc.).
E inoltre importante dotare ['impianto di idonei sistemi di sicurezza,
di strumentazione affidabile e di sistemi adeguati afti ad evitare
turbolenze nel fluido e ad evitare I'entrata in circolo nel sistema

aria, acqua o contaminanti di vario genere.
E fondamentale dotare I'impianto di un’idoneo sistema di filirazione.

NOTE PER L'INSTALLAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

TEXHVHMECHAHVIHDORVIAUYH!

[Moxanyricta, CTPOro cAeayiTe yKa3aHUsIM no cO0pKe U IKCNAyaTaLmu,
AQILUMXCA B 3TOM KaTaAore ANl HauAYdLLIEro pexuma paboTsl 1
AOATOro Cpoka CAYX6bl rmapomoTopos cepun ALM Marzocchi.
Hekotopbie 0cHOBHbIEe TpeboBaHHs AOMKHbI ObiTb BbIMOAHEHLI B
rMAPaBAMYECKOM CUCTEME, B KOTOPYIO AOAKEH ObITb YCTAHOBAEH MOTOP.
Ocob0e BHUMaH1e AOMKHO ObITb YAEAEHO An3aiHY M CO0pKe
rMAPaBAMYECKOH CUCTEMbI, 0COBEHHO BCaChIBatOLLEMY,
HarHeTateAbHOMY, BO3BPaTHOMY M CAMBHOMY Tpyb6onpoBoAam u
MOAOXEHHSIM YacTed cucTembl (kKAanaHoB, UALTPOB, 6akKoB,
TEMA00OMEHHUKOB M aKKyMYASITOPOB). YCTDOKHCTBA AAS TP@BUALHOM
3alLUMTBI U HAAEXHBIE MHCTPYMEHTBI ANS YCTPAHEHMS TYPOYAEHTHOCTH

B XMAKOCTU U NMPEAYNPEXAEHHNS MONaAaHNA B CUCTEMY BO3AyXa, BOAbI
WA CTOPOHHMX TEA, TaKXe ABASHOTCS BaXHbIMM. Takke 04eHb BaXHO
0CHaCTUTb TMAPaBAMYECKYHO CUCTEMY QUABTPYHOLLMM YCTPONCTBOM.

UH®OPMALINSA N0 YCTAHOBKE

Prima di awiare |'imPiomo a regime, consigliomo di osservare alcuni
semplici accorgimenti.
- Verificare, nel caso di motore unidirezionale, che il senso
i rotazione sia coerente con il lato da cui perviene
'alimentazione.
Confrollare I'accoppiamento fra l'albero del motore e ['utilizzo:
& necessario che Il collegamento non induca carichi assiali
o radiali.
Proteggere I'anello di tenuta dell'albero del motore in caso
di verniciatura; verificare la pulizia nella zona di contatto
fra anello di tenuta ed albero: la presenza di polvere
pud accelerare le usure e causare delle perdite.
Verificare che nelle flange di connessione alle porte
di alimentazione e mandata non siano presenti fruciol,
sporco od altro.
Assicurarsi che i terminali dei condotti d'aspirazione della pompa
di alimentazione e di riforno siano sempre al di softo del livello
del fluido e comunque il piv possibile lontani tra di loro.
Durante il primo avviamento, scollegare lo scarico della pompa
di alimentazione per permettere di spurgare I'aria del circuito.
Durante il primo avviamento, farare le valvole limitafrici
di pressione al minor valore possibile.
Evitare di sotfoporre il motore ad un regime di rotazione inferiore
a quello minimo consentito in compresenza di livelli di pressione
superiori a Pl.
Evitar e partenze softo carico in condizioni di bassa temperatura
o comunque dopo lunghi periodi d'inaftivitd.
Awiare l'impianto per qualche istante attivando futta
la componentistica; Sfilore successivamente il circuito
er verificame ['effeftivo corretio riempimento.
erificare il livello del fluido nel serbatoio dopo il caricamento
di tutta la componentistica.
Aumentare infine gradualmente la pressione, fenendo controllate
le temperature de?ﬂuido e delle dlire parti in movimento,
confrollare la velocita di rotazione fino a raggiungere i valori
di esercizio previsti che devono mantenersi enfro i limiti indicati
del presente catalogo.

[Nepea 3anycKoM CHCTEMbI Ha MOCTOSHHYHO paboTy Mbl PEANAraem
NPUHSATL HEKOTOPbIE MPOCTbIE MPEAOCTOPOXKHOCTH.

- B cnydae HepeBepcHBHOIro MoTopa MpoBepHUTL YTOOkI HanpaBAeHHe
BpaLLeHHs: BbIA0 COrAacoBaHoO C BCaChiBaKOLLEN CTOPOHOM.

« [lpoBepUTH NMPaBUAbHYIO OPUEHTALMIO BaAa MOTOpPa,
U KAMEHTY HGOGXOAMMO cAeAnarth Tak, yt06bI CoeAnHeHne He
Harpyxanocb 0CeBbIMHU U paAnaAbHbIMU Harpy3kamu.
3awmnTuTe ynnoTHEHNE BEAYLLErO BaAa BO BPEMS MOKPACKM.
[poBepbTE YMCTOTY MOBEPXHOCTU KOHTAKTa YMAOTHEHUSA U Baa:
MblAb MOXET CPOBOLUMPOBATL ObICTPbINA M3HOC U YTEUKH.
Yaanute BCH rpsA3b, CTPYXKY U BCE MOCTOPOHHUE TEAA OT
MPUCOEANHUTEABHbIX ¢/\aHueB BXOAHOIo M HarHeTateAbHoro
KaHaAOB.
YaocTOBEPLTECH, YTO BCAChIBaKOLWMMI TDYOONPOBOA NUTATEABHOIO
Hacoca 1 CAMBHOM TPY6OMpPOBOA HAXOASTCA HUXE yPOBHS
XMAKOCTH M HaXOASITCS Kak MOXHO AaAbLUE ADYT OT Apyra.

- OTCOEAMHUTE APEHAX MUTAaTEABHOIO Hacoca BO BPEMS MycKa
Al OTBOAA BO3AYXa.
[p1 nepBoM 3anycke ycTaHOBUTE MPEAOXPAHUTEAbHbIN KAanaH
Ha MUHUMaAbHO BO3MOXHOE 3HaUYEHHE.
M36eraiite paboTbl MOTOPaA CO CKOPOCTLH HMXE MUHUMAABHO
AOMYCTUMOW 1 C AaBAEHMEM BbiiLe yem P1.

«He 3anyckarite cucTeMy noj Harpy3koi npu HU3Kow TeMnepartype

nocAe AMTEABHOM OCTAHOBKM. 3amyCTuTe CUCTEMY M Yepe3

HECKOAbKO MUHYT BKAKOYUTE BCE KOMIMOHEHThI, yAaAUTe BO3AYX

U3 KOHTYpa AAS €ro npaBuAbHOIO 3aroAHEHHS.

poBepbTe ypoBeHb XUAKOCTU B Bake NocAe Harpysku

BCEX COCTaBAANOLLMX.

7] HaKoHeL, rnocTerieHHo yBeAMLIMBaﬁTe AaBAeHHne, MNoCToOSAHHO

NpoBepsIS XMAKOCTb M TemnepaTypy ABUXYLUMXCA YacTed,

npoBepsIfTE CKOPOCTb BPALLEHMS NOKa He AOCTUTHUTE

YCTaHOBAEHHbIX 3HaYeHH, KOTOPble AOAMKHBI ObITb B MPEAENAX,

YKa3aHHbIX B 3TOM KaTtaAore.



PULIZIA DELL'IMPIANTO E FILTRAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

OYUCTKA U dDUALTPALIMS PABOYEN XMAKOCTH

E ormai universalmente riconosciuto che la maggior parte

dei prematuri cali di prestazioni dei mofori & dovuta ad un loro
funzionamento con fluidi contaminati; I'estrema riduzione delle
folleranze che contraddistinguono i componenti dei motori e il loro
conseguente funzionamento con giochi ridotti, possono essere
irrimegiobilmenie compromessi se non si pone estrema cura

nel mantenere il fluido pulito.

E comunemente accertato che le particelle circolanti continuamente
nel fluido agiscono come agente abrasivo danneggiando le superfici
con cui vengono a contatto e contribuendo alla formazione

di ulferiore contaminante.

Per questo raccomandiamo di porre molia attenzione alla pulizia
in fase di awiamento e ol mantenimento della stessa nell'impianto.
Gli inferventi necessari per confrollare e limitare il grado

di contaminazione devono essere effetiuati in maniera preventiva

e correffiva.

le azioni preventive comprendono 'accurata pulizia dell'impianto
durante la fase di montaggio, la conseguente eliminazione delle
bave residue, delle scorie delle saldature ecc., ed il trattamento
del fluido prima del riempimento.

L'iniziale livello di contaminazione del fluido usato per riempire
'impianto non dovrebbe superare la classe 18/15 [rif. ISO 4406).
Tale livello potrebbe essere superato anche da fluidi nuovi;
prevedere quindi una adeguata filirazione anche ol momento

del riempimento dell'impianto e comunque ad ogni rabbocco.
Dimensionare adeguatamente il serbatoio facendo in modo che
abbia una capacitd proporzionata al volume del fluido spostato
nel circuito in un minuto di funzionamento.

I controllo e la correzione dei livelli di contaminazione del fluido
durante il funzionamento si offiene attraverso l'installazione di filtri
aventi la funzione di trattenere le particelle trasportate dal fluido
stesso.

Due sono i parametri che determinano la buona scelta del filiro:

il potere assoluto di filtrazione e il rapporto di filirazione B.

Bassi valori di potere assoluto di filrazione e alii valori del rapporto
di filirazione B per particelle di piccole dimensioni concorrono a
garantire buone caratteristiche di filrazione. E pertanto molto
importante limitare, oltre alle dimensioni massime, anche il numero
delle particelle di pit piccole dimensioni che olirepassano il filfro.
Risulta perfanto evidente che, all'aumentare della pressione

di esercizio e al grado di sofisticazione dell'impianto, la filirazione
deve diventare sempre piv efficace.

Il sistema di filrazione deve comunque garantire livelli

di confaminazione non superiori a quelli soffo riportafi:

LLINPOKO M3BECTHO, UTO BOABLLMHCTBO PaHHUX OTKa30B MOTOPOB MPOUCXOAST
6AaroAaps 3arpA3HEHMIO XMAKOCTU. Peakoe CHUXEHHE pecypca
MPOUCXOAUT B KOHCTPYKLIMM MOTOPOB M, TO3TOMY, Ha MX paboTy

C MUHUMaAbHbIMU 3a30paMu CUAbHO BAMSIET XMAKOCTb, ECAM OHa HE
MOAHOCTbIO YMCTas.

A0Ka3aHo, YT0 YaCTUUKH, LIMPKYAVPYIOLLME B KXMAKOCTU AENCTBYHOT Kak
abpasnBHbIe MaTepuabl, pa3pyLLas MOBEPXHOCTH, C KOTOPLIMM MPUXOAAT
B COMPUKOCHOBEHME, M YBEAMUMBAS KOAMYECTBO 3arps3HEHHS.

[Mo 310K NMPUYMHE, YAOCTOBEPLTECH, YTO CHCTEMA MOAHOCTBLIO YUCTa

BO BPEMS MyCKa M COXpaHSINTE € UMCTOM BO BPEMSI BCENO CPOKA CAYXObI.
HeobxoanMOoe BMELLATEALCTBO AASI POBEPKM U OrPaHNuEHHS
3arpsi3BHeHHs1 AOMKHO MPOU3BOAMUTLCS NPEABAPUTENLHO M PABUALHO.
MpeABapUTEAbHbIE AEHCTBUS BKAKOYAIOT B CEOS: MPaBUALHYH OYUCTKY
cucTeMbl BO BpeMsi cO0PKH, yAaNeHUE 3aYCEHLEB, yCTpaHEHHE CBapOYHON
OKaAMHbI M YUABTPALIMSA KMUAKOCTU NEPEA 3aAUBKOM.

HayanbHas cTeneHb 3arps3HEHUA XMAKOCTU CUCTEMbI HE AOAMKHA
npeBbiwatk kaacc 18/15 (coots. ISO 4406). Aaxe cBexue XMAKOCTA MOryT
NpeBbILIATh 3Ty CTENEHb 3arPsI3HEHMS, MO3TOMY BCeraa puabTpyiTe
XMAKOCTb Nepes 3aAMBKOM MAM A03anpaBKok cuctemsl. [loabepute
npaBuAbHbINA 6ak, €ro BMECTUMOCTb AOAKHA ObITb MPONOPLUMOHaAbHA
06bEMY NepeMeLLEHHOMY 3a 0AHY Paboyyto MUHYTY.

poBepKa 1 U3MEHEHME YPOBHS 3arPsiBHEHUSI XUAKOCTM BO BPEMS paboTbi
MOXET MPOU3BOAMTLCS PUABTPAMM, KOTOPbIE 3aAEPXKMBAKOT YACTUUKM,
HaxoAALLMECH B XMAKOCTH.

ABa napameTpa rnoka3sbiBatoT, KAKOH UABTP HanbOoAEe MOAXOASLLM:
abcontoTHas! cTeneHb QUAbTPaLMK U 3 KOIOPULMEHT 3PGEKTUBHOCTH
¢uabTpaUmn. Huzkas abCoAoTHas CTENEHb PUABTPALIMM U BbICOKOE
OTHOLLEHHME [ AAT MaAbIX YaCTUL rapaHTUPYeT XOPOLLYH GUAbTPALMIO.
QueHb BaXHO OrpaHU4YMBaThL HE TOALKO Max. pasmepsbl, HO TakXe 1 KOAMYECTBO
MeAbYamLLIMX YaCTHUL, MPOXOAALLMX HEPE3 PUALTP. ITO MPOUCXOANT be3
yBeAMueHus paboyero AaBAEHWSA 1 YEM CAOXHEE CTaHOBMTCA CUCTEMa,

TEM OYMUCTKA AOMKHA CTAHOBMTLCA BCE 6oAe M BOAEE SPPEKTUBHOM.

Cuctema $puAbTPaLIMM BCErAa AONMKHA 06ecrieunBaTh ypOBEHD

3arpa3HeHus He NPEBbILIAIOLLMI 3HAYEHNSA MPUBEAEHHBIE HUXE:

Pressione JasreHue <140 bar 140210 bar  >210 bar
Classe NAS 1638 | Kaacc NAS 1638 9 8

Classe 1SO 4406 Knacc 1SO 4406 19/16 18/15 17/14
Rapporto Bx =75 | OtHowerue Bx=75 25-40pm 12-15pm 6-12pm

Per sistemi che impiegano ser  vovalvole sofisticate & consigliato
impiegare un sistema di filrazione con potere assoluto minore o
uguale a 5 pm.

PeKoMeHAYyeTCs MCroAb30BaTh YUABTOYIOLLIME CUCTEMBI, UMEIOLLME
a6COAKOTHYHO CTENEHb PUALTPALIMM 5 IM MAM HUXE, MCMOABL3YSA CAOXHOE
KAG@MaHHOe ynpaBAeHHE.



FLUIDI IDRAULICI

MARZOCCHIPOMPE

PABOYUE XXUAKOCTU

Si raccomanda I'uso di fluidi specifici per circuiti idraulici a base
d'olio minerale, con buone caratteristiche antiusura e antischiuma,
con proprietd di rapida disareazione, antiossidanti, anticorrosione,

lubrificanti e in grado di soddisfare quanto previsto dalla norma

DIN 51525, dalla norma VDMA 24317 e di superare

['11° stadio della prova FZG.

Per i modelli standar d, la temperatura del fluido durante

il funzionamento del motore deve essere compreso

tra -10°C e +80°C.

| valori di viscositd cinematica del fluido sono i seguenti:

Mcnonb3yiTe cneumanbHble XMAKOCTH, Ha OCHOBE MUHEPAAbHbIX MaceA
UMeEIoLLME BbICOKME MPOTUBOM3HOCHBIE, aHTUMNEHHbIE (ObICTPas Aeaspauus),
MPOTUBOOKUCAUTEABHbIE, aHTUKOPPO3MOHHBIE M CMa3biBatoLLMe CBOMCTBA.
KMAKOCTH TaKxe AOMKHBI COOTBETCTBOBATL CTaHAapTam DIN 51525

n VDMA 24317 v npovitn 11 aranos no Tecty FZG.

AAS cTaHAaPTHBLIX MOAEAEN TeMnepatypa XUAKOCTU AOAKHA ObITb
or-10°C a0 +80°C.

Avnana3oHbl KWUHEMATMYECKOH BA3KOCTU XMAKOCTM AOKHbI ObITb
CACAYHOLLMMU:

permessi [previa verifica) AOMYCTUMOE SHa4EHIe 6 = 500 cSt
(o npoBepke)
raccomandati DEKOMEHAYEMOE 3HaYEHHe 10 = 100 cSt
consentiti all'avviamento 3HaYeHne A0MyCTUMOE Mpu cTapTe <2000 cSt

In caso di utilizzo di fluidi diversi da quelli sopra consigliati,
specificare il fipo impiegato e le relative condizioni di funzionamento
in modo che il nostro Ufficio TecnicoCommerciale possa valutare

eventuali problemi di compatibilita o di durata dei componenti.

VELOCITA MINIMA DI ROTAZIONE

ECAM XMAKOCTb OTAMYAETCA OT yKka3aHHOM B TabauLe, BCEraa
yKa3blBalTe TUM UCMOAL3YEMOM XUAKOCTH 1 paboyue ycAoBUS,
YT06bI Hall KOHCYAbTAHT CMOT MPEAMOAOXKUTL BO3MOXHbIE
npobAeMbl COBMECTUMOCTHU AU CPOK CAYXObl YacTes CUCTEMBI.

MIN. CKOPOCTb BPALLIEHUA

la versatilitar dei motori serie ALM Marzocchi & evidenziata anche
dallampia varietd di regimi di rotazione ai quali & possibile
sotfoporle: i valori massimi sono presenti nelle tabelle di prodotio
e variano in funzione del modello, mentre i valori minimi sono
in funzione della seguente tabella:

MHOrocTopoHHOCTb raApoMoTopoB Marzocchi cepumn ALM MoXeT 6biTb
rokasaHa LUMPOKMM AMana3oHOM 3HaYeHUs CKOPOCTEH BpalLLeHus,
KOTOPbIM OHW OrPaHUYEHbI: Max. 3Ha4yeHNs MOKa3aHbl B CrieLMPuKaLmsax
Ha U3AEAUS U UBMEHSIOTCA B 3aBUCUMOTH OT MOAEAM, B TO BPEMS Kak
min. 3HaueHus NPUBEAEHbI B TabAULIE:

Gruppo Ipynna AMI

Taglia Pasmep 4 5 6 7 9 11 13 16
Velocitd minima [giri/min] | Min. ckopocTs [06/MuH] 700

Gruppo Tpynna AUM?2

Taglia Pasmep 6 Q1 10 12 13 16, 20 22 25 30 34| 37| 40
Velocita minima [giri/min] | Min. ckopocTb [06/MuH] 800 700 500

Gruppo Ipynna AM3

Taglia Pasmep 33 40 50 60 66 80 94 | 110 | 120 | 135
Velocita minima [giri/min] | Min. ckopocts [06/muH] | 600 500 400




DEFINIZIONE DELLE PRESSIONI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

XAPAKTEPHBIE AABAEHUA

e tabelle di prodotto presentano tre livelli massimi di pressione
[Pc, Py, Pp) alle quali ogni motore pud essere sotioposto;
si infende con:

Pc = "Pressione massima continuativa di confropressione in uscita
Pl =Pressione massima continuativa in ingresso
Pp = Pressione massima di punta in ingresso

I valori di pressione massima confinuativa di ingresso P|possono
essere raggiunti solo se non vengono superati i seguenti regimi
di rofazione:

B 1abanue Moaeneli nokasaHsl 3 ypoBHS Max. Aasaenuid (Po,Py,Pp),
C KOTOPLIMU KaXAblk MOTOP MOXET ObITb MCTOAb30BaH.

Pc = Mmax HenpepbiBHOE AaBAEHNE B Ka4YeCTBE MOANOPa Ha BXxoAe
P’ = max HenpepbiBHOE AaBAEHWE BCaCbiBaHUA
PP = max MMKoOBOE AaBAEHUE BCacCblBaHUA

3HaveHne MaKCUMaAbHOro HerpepPbIBHOrO AaBNeHMSA BCachiBaHUsA P
MOXeT 6bITb AOCTUTHYTO TOAbKO €CAU CAEAYHOLLME 3HaYEeHNA
CKOPOCTH HE NMpPeBbILLEHbI.

Gruppo Tpynna AMI
Taglia Pasmep 4 6 7 9 11 13 16
Velocita [giri/min] CKOpOCTb [06/MMH] 4000 3000 2500 2000
Gruppo lpynna AIM?2
Taglia Pasmep 6 9 |10 12 13 | 16| 20| 22| 25| 30| 34| 37| 40
Velocitar [giri/min] CKopocTb [06/MuH] 3500 3000 2600 2200 2000
Gruppo loynna AIM3
Taglia Pasvep 33 40 50 60 | 66 80 94 110 | 120 | 135
Velocita [giri/min] CkopocTb [06/MUH] 3000 2500 2000 1800 | 1500

Se nelle caratteristiche di funzionamento dell'impianto fossero presenti
condizioni diverse da quelle sopraindicate, consigliamo
di interpellare il nostro Ufficio TecnicoCommerciale.

CONDOTTI D'ALIMENT AZIONE E MANDATA

CoobLumTe Halmm KOHCYAbT@HTaMm, eCAn yCAOBUA paéorb/ CUCTeMbl
OTAMYAKOTCA OT MPUBEAEHHBIX B Tabauue.

AMHUN MTUTAHUA U HATHETAHUA

le tubazioni presenti nell'impianto idraulico, siano esse rigide

o flessibili, non devono presentare: bruschi cambiamenti

di direzione, piccoli raggi di curvatura, improwvise variazioni

di sezione e la loro lunghezza non deve essere eccessiva

o sproporzionata; la sezione dei condotti deve essere dimensionata
affinché la velocitar del fluido non ecceda i valori consigliati.
Raccomandiamo di tenere in particolare considerazione I'eventuale
riduzione di diametro dei condotti di enfrata o di uscita presente
nei raccordi a flangia.

| valori di riferimento sono:

Tpy60npoBOAbI TMAPABAMYECKOH CUCTEMbI HE AOAKHBI UMETb PE3KMX
W3MEHEHMI CBOEro HanpaBAEHMUS, OCTPbIX M3rMBOB, Pa3HULbI B
MONEPEYHbIX CEYEHUSIX.

OHM He AOAXKHbI ObITb CAMLLKOM AAMHHBIMMU UAK
HenponopLu1MoHaAbHbIMM.

Pa3mep nonepeyHoro ceyeHuns AOAKeH 6bITb nvoépaH TakKnum oépasoM,
4T06bI BA3KOCTb XMAKOCTH HE npeBbllara PEKOMEHAOBaHHbIX 3HAYEHHH.

PeKoMEHAYETCS 0CTOPOXHHO paccMaTpUBaTh BO3MOXHbIA 00X1M
AMameTpa BXOAHOrO MAM BbIXOAHOIO TPy6OMPOBOAOB, yCTaHOBAEHHbIX
Ha QUTUHIU PAaHLEB.

CrnpaBoyHble pa3mepsbl:

Condotto di alimentazione e mandata

CavBHasa AMHUSA

Condotto di drenaggio

lNoABoASsILLasA 1 OTBOASILLASA AMHUN

2+-6m/s
0,5+1,6m/s




SENSO DI ROTAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HANPABAEHUE BPALLIEHHUA

| motori della serie AUM Marzocchi possono essere forniti sia

in configurazione monodirezionale che bidirezionale. Il senso

di rofazione & definito per convenzione nel seguente modo:
guardando il motore frontalmente con l'albero condutiore posizionato
verso |'alio e sporgente verso chi guarda, se si fratia di motore
monodirezionale desfro ALM... D quindi con rofazione destra "D ",
il suo movimento sard in senso orario e di conseguenza il lato di
alimentazione sard posto a sinisira e quello di mandata a destra.
Viceversa per mofore monodirezionale sinistro AIM...Squindi con
rotazione sinisira " S " mantenendo naturalmente lo sfesso punto di
osservazione.

ALUMENTAZIONE
BX0A

MANDATA
BbIXOA

<

S = rotazione sinistra
BpalLeHue NpoT1s
4acoBOM CTPENKM

| motori serie ALM bidir ezionali, "R ", alter nano le caratteristiche
funzionali dei modelli monodirezionali con rotazione oraria
ed antioraria.

Imapomotopsl Marzocchi cepmm ALM moryT 6biTb peBEPCHBHBIMMU

U HepeBepCUBHbLIMM. HanpaBneHne BpaLLeHus OrpeAensieTcs
creayroLLMmM 06pa30M: MOCMOTPUTE Ha MOTOP CMIEPEAU, CO CTOPOHAI
MPUBOAHOIO BaAa, Hanpumep MoTop HEPEBEPCUBHBIN npaBbii "D".
Morop ALM...D 0603Haua€eTcs ¢ npaBbiM HanpaBAeHWeM BpalueHus "D"
€C/M OH BpaLLaeTcs 1o YacoBOM CTPEAKE U CAEAOBATEAbHO BXOAHASA
AMHUSI BYAET CAEBA, B TO BPEMS Kak BbIXOAHasA AMHUS BYAET cripaBa.

U HaoboporT, oH byAeT HepeBepcHBHbIM AeBbIM ALM...S ¢ reBbiM
HanpaBAeHUeM BpaLLeHus "S" npu aHaAOrMYHOM BUAE Ha MOTOP.

ALUMENTAZIONE MANDATA
BXOA BbIXOA
—

D = rofazione destra
BpalLleHue o
4acoBoU CTpenke

PeBepcuBHbIE MOTOPbI cepun ALM , "R" umetrot 0be ¢pyHKLMOHaAbHbIE
XapaKTepUCTUKK HEPEBEPCUBHBIX MOTOPOB C HanpaBAeHWEeM BpaLLeHHUs
M0 U NPOTUB YACOBOH CTPEAKM.

o
—
— G
R = reversibile Cg
peBepcHBHOE S
BpaLLeHue
TRAINO NMPUBOA

Il collegamento del motore all'ufilizzo deve essere realizzato
atiraverso un giunfo [elastico, a manicotio, Oldham) che, durante
la rofazione, non trasferisca forza radiale e/o assiale all'albero
del motore sfesso. In caso contrario sarebbe inevitabile un
rapidissimo decadimento delle prestazioni a causa di rapide usure
delle parti inferne in movimento. Per questo il giunto deve essere
in grado di assorbire gli inevitabili {sebbene minimi) errori

di coassialita tra l'albero del motore e quello dell'utilizzo.

Ai giunti @ manicotio od Oldham deve essere permesso sufficiente
movimento assiale (garantendo sempre un sufficiente ricoprimento
dell'albero condutiore del motore) e, per evitare il rapido
deterioramento degli stessi, occorre assicurare una cosfante
lubrificazione mediante grasso o prodotti specifici.

Nel caso che |'applicazione generi carichi radiali /0 assiali
sull'albero del motore si consiglia I'vfilizzo dell'opzione T (disponibile
per alcuni modelli ALM2).

Per maggiori detiagli, consigliamo di interpellare il nostro Ufficio
Tecnico-Commerciale.

CBsI3b MEXAY MOTOPOM M paboyuM yCTPOHNCTBOM AOMKHA
OCYLLECTBAATLCS MOCPEACTBOM MYQT (C 3AACTUYHBIMMU INEMEHTAMM,
BTYAOYHOM, KyAQYKOBO#) Takum 06pa3oM, 4tobbl BO BPEMS BpaLLEeHHs
He nepeAaBaA1Ch paAlanbHbIE 1/UAM OCEBbIE YCUAUSA Ha BaA
mMoTopa. [pr 3TOM OHU AOAKHBI ObICTPO CHUMATLCS, AAS YCTaHOBKM
AOMOAHUTEABHBIX KOMMOHEHTOB. CAEA0BATEABHO, COEAMHEHNE
AOMNKHO ObITb COCOBHLIM YCTPAHST HETOYHOCTY U MUHUMaAbHbIE
0LUMOKU B COOCHOCTU MEXAY BaraMu MoTopa M noTpebuTens.
BoAbLLoe oceBoe BueHUE AOAMKHO YCTPaHATLCS COEAMHEHNEM

MPY MOMOLLM BTYAOYHbIX U KyAGYKOBbIX MydT. MCrioAb3ys aTu

TUIMbI COEAMHEHMS AOAKHBI ObITb rapaHTMPOBAHbI CyLLECTBEHHbIH
HaTsr MEeXAy BaAOM 1 CaMuMu My@Tamu AAst M3BeXaHUs 1x
6bICTPOro M3HOCA, @ TakXe NocTasiHHas CMaska crieLmuanbHbIMU
XKUAKMMMU MAW TYCTBIMU MPOAYKTaMM. B cayuae oceBost u/uam
paAnanbHON Harpy3oK Ha BaAbl MoTopa pekomeayetcs onums T
(AOCTYrHa AAS HEKOTOPbIX Moaener ALM2).

Mo noBoay AeTanest obpaluaiTech K HaLLMM KOHCYAbTaHTaM.



FORMULE DI USO CORRENTE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

YACTO MUCI10Ab3YEMbIE ®OPMYAbI

Velocits del fluido
Per calcolare la velocits ( v ) di un fluido in un condotto:

v=Q /6 eA [m/s]

portata [litri/min]
sezione del condotio [cm 2]

Q
A

Portata assorbita da un motore
Per deferminare la portata [ Q):

Q=Venel03/n,yliti/min]

V= cilindrata [em3/giro]

n = velocita di rofazione [giri/min]

nvol = rendimento volumetrico (considerare 0,95 come valore
indicativo per regimi di rofazione compresi tra 1000

e 2000 giri/min)

Momento for cente er ogafo da un motore
Per deferminare il momento forcente (M) di un motore sottoposfo
ad un differenziale di pressione tra alimentazione e mandata:

M=V eapenp,)/ 62,8 [Nm]

vV cilindrata [em3/giro]

Ap = differenziale di pressione [bar]

Nhm = rendimento idromeccanico [considerare come valore
indicativo 0,80 per funzionamento a fr eddo e 0,85
per funzionamento a regime)

Pofenza er ogata da un motore
Per deferminare la potenza (P) erogata da un mofore in seguito ad
un differenziale di pressione fra alimentazione e mandata:

P=(Q ®Ap ®niyl / 600 [kW]
Q portata [litri/min.]

Ap = differenziale di pressione [bar]
Niot = rendimento fofale [ Ny, *Nyo))

I'valori dei nyg| € Ny (e di conseguenza Nyt | dipendono

dal differenziale di pressione tra alimentazione e mandata,

dalla velocita di rotazione, dalle caratteristiche del fluido utilizzato
[in relazione ai fattori di temperatura e di viscosita) e dal grado
di filrazione. Per dati pil precisi sui rendimenti si consiglia

di contattare il nostro Ufficio TecnicoCommercidle.

| corretti valori di portata, coppia e potenza resa in funzione

del differenziale di pressione e della velocita di rofazione

in condizioni di prova sfabilite, sono riportafi nei grafici presenti
nelle pagine dedicate alle curve caratteristiche.

CKOpPOCTb XMAKOCTU
CKOPOCTb XUAKOCTH B TPY6OMPOBOAAX (V) MOXHO pacumTaTth
no gopmyne:

v=Q/6 <A [m/]

Q = pacxoa [A/MUH]
A =naowaab NonepeyHoro ceueHuns Tpybonpososa [cm?]

Pacxoa Xuakoctn
Pacxoa xuakocT (Q) pacumTbiBaeTCA M0 GopMyne:

Q =V *n 103/ 1o [v/MuH]

V = pabounii 066ém [cm3/06]

N =CKOpOCTb BpaLleHns [06/MuUH]

Nvol = 06béMHbIN KIMA (npuHumaetcesi 0.95 kak npumepHoe
3HaueHue B AMamna3oHe ckopoctes spateHus ot 1000
A0 2000 06/MuH)

p1BOAHON MOMEHT
HeobxoAnMbi# nprBoAHONM MOMEHT (M) npy yka3aHHOM
nepenaae AaBAEHWUH B MOTOPE PaccumTbIBaTCs Mo Gopmyae:

M =(V «4p * npm)/ 62,8 [HW]

V = pabounii 06u€m [cm3/06]

Ap = nepenaa AaBAeHWH [bap]

N hm= ApomexaHuyeckui KINA (npunrumaetca pasHbim 0.80
KaK MpUMEPHOE 3HaueH1e npu XONOAHbIX YCAOBMSIX U
0.85 B pabouux ycroBusIx)

MoTpebHasi MOLLHOCTb

MoTpebHasi MoLLHOCTb (P), KOTOPYIO HEOOXOAMMO NOABECTM

K MOTOPY AA9 06ecrneyeHns 3aAaHHOro nepenaaa AaBAeHUsI MEXAY
BXOAOM M BbIXOAOM, PaCYMUTLIBAETCA Kak:

P=(Q *Ap *n4y)/ 600 [KBI]

Q = pacxoa [A/MHH]
Ap = nepenaa AaBAeHuii [6ap]
Ntot = MOAHBIA KMA (11hm *Tvol)

3HadeHns /o] M Nhm (M CAEAOBATEABHO /1t ) 3ABUCAT OT Pa3HOCTU
A@BAEHMI MEXAY MOABOAALLMM M OTBOAALLMM KaHaramu,

CKOPOCTH BpaLLEeHUS, CBOICTB XMAKOCTH (TEMMepaTyphl U BA3KOCTH)
M CTENEHbIO GUABTPALIMM.

[1POKOHCYABTUPYHTECH C HALLMM KOHCYALTAHTOM O TOYHbIX
3Hauenusx KINA. BepHble 3HauyeHNs1 pacxoaa, MOMEHTa U MOLLHOCTH
B COOTBETCTBUM 3HAYEHUAM nepenasa AaBAEHUH, CKOPOCTU
BpALLEHMS U YCAOBUAM TECTUPOBAHUA MOXHO HalTW Ha CTpaHuLax,
Ha KOTOpbIX M306paxeHbl paboyne xapaKTePUCTUKM.



MOTORI ALM
BIDIREZIONALI

In questo capitolo vengono descritii i motori bidirezionali serie AUV
Marzocchi ad ingranaggi esterni, le loro caratteristiche di
funzionamento e le modalita per la loro scelta.

| mofori e le pompe idrauliche rappresentano due macchine aventi
funzioni simmetriche nella trasmissione idrostatica dell'energia:

i mofori assicurano la conversione dell'energia idraulica in energia
meccanica mentre le pompe il contrario.

l'analogia fra motori e pompe & funzionale, costruttiva e dimensionale.
Il motore & azionato dal flusso del fluido e trasmette il movimento

e la coppia all'ufilizzo al quale & collegato: infatti il fluido

in pressione agisce sugli ingranaggi generando una forza periferica
equivalente ad una coppia motrice all'albero.

Prerogativa dei motori idraulici & la capacita di sviluppare anche

da fermi una coppia di adeguata intensitd (coppia di spunto] capace
di vincere la coppia resistente e di awviare il sistema.

| motori idraulici vengono normalmente classificati in base

alla cilindrata e dlla coppia: la cilindrata esprime la quantitd teorica
di fluido necessario a far compiere al motore un giro completo
dell'albero; la coppia, o momento torcente, varia in funzione della
cilindrata, del differenziale di pressione e del rendimento meccanico,
esprime la forza resa dall'albero del motore. In generale gli elementi
che caratterizzano un motore idraulico sono il regime di rotazione

e la coppia erogabile. Mentre quest'ultima &, a parita di differenziale
di pressione, funzione della cilindrata, il campo di regimi ammessi

¢ legato alla fipologia di costruzione del motore stesso.

| motori bidirezionali operano nel seguente modo: la pressione

di alimentazione viene generalmente fornita da una pompa o da un
aliro motore montato in serie; ad ogni giro dell'albero viene frasferito
un volume definito di fluido in pressione dall'alimentazione alla
mandata e questa azione genera una forza periferica o coppia
motrice all'albero; la pressione che si genera lungo il ramo

di mandata dipende dalla resistenza che il fluido incontra.

Lo stesso pud awvenir e invertendo il senso di alimentazione e di
mandata, con conseguente cambio del senso di rotazione dell'albero.
Nel grafico indicante le variazioni della portata in funzione della
velocita e della pressione, si evidenzia che non tutio il fluido
teoricamente disponibile viene trasferito dall'alimentazione alla
mandata a causa di frafilamenti interni del mofore; essi possono
essere fortemente contenuti utilizzando sistemi di compensazione
assiale delle pressioni (come descritio nelle pagine infroduttive

ma mai completamente annullati. Le perdite dovute a trafilamenti
interni crescono all'aumentare della pressione del circuito, ma sono
comunque di enfitd molio contenuta; confluiscono nel candle di
drenaggio, normalmente collegato al serbatoio, che pud consentire
il raggiungimento di una pressione massima di 6 bar.

Conoscendo quindi la portata di alimentazione e il regime di
rotazione del motore, diventa semplice stabilire quale debba essere
la cilindrata e di conseguenza il relativo modello.

| grafici di seguito riportafi indicano il tipico andamento della
potenza resa in funzione del regime di rotazione e della pressione e
consentono di pofer individuare in maniera semplice il prodotto
adatto alla applicazione. la vasta gamma delle fipologie dei mofori
bidirezionali serie ALM permette una scella molto ampia una volta
che siano nofi potenza, coppia e regime di rofazione da erogare,
pressione massima disponibile, grado di regolarita (o eventuale
variabilita) richiesto dal regime rotaforio ed eventuali esigenze
d'ingombro. Definita quindi la cilindrata, si possono individuare fra le
varie opzioni di flange, alberi, fipologia delle porte d'alimentazione
e mandata, quelle che meglio soddisfano le proprie esigenze.

Nelle tabelle prodotio, la portata indicata a 1500 giri/min. & stata
calcolata ipotizzando un rendimento volumetrico del 95%. | disegni
rappresentano motori bidirezionali.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

VIOTORBIFALIV
PEBEPCHBHBIE

B 371041 rAaBe onmchbiBarOTCS HOBbIE PEBEPCHHBIE TMAPOMOTOPbI
Marzocchi cepum ALM n ux xapakTepucTnku. Takxe nokasaH

MeToA MX Bbibopa. MApaBAUYECKME MOTOPbI M HACOCHI
NpeACTaBASIKOT CO60M MalLLMHbI ¢ CUMMETPUYHBIMU QYHKLIMSIMM
nepeaayu rmapoCTaTMyecKon IHEPrMM: MOTOPbI MPOU3BOAAT
npeBpaLLEHNe TMAPaBAUYECKONH IHEPTUM B MEXAHUYECKYIO, a
Hacockl Ha0b60poT. Hacochkl 1 ABUraTeAn MMEHOT MOXOXME
YCTPOMCTBO, KOHCTPYKLIMIO M pa3mepbl. MoTop npuBoAnUTCS B
ABWKEHME MOTOKOM XMAKOCTH U NepeAaéT BpalLeHUe M MOMEHT
MOTPEBUTEID, C KOTOPbLIM COEAMHEH: XMAKOCTb M0A AaBAEHUEM
AENCTBYET Ha KOAECa, CO3AaBast OKPYXHYH CUAY, SKBUBAAEHTHYIO
MOMEHTY Ha Bany MOTopa. BaxHow xapaKTepucTMKom rmapomMoTopoB
B CMTOKOKMHOM COCTOSIHUM SIBASIETCS CO3AAHME MOMEHTa HYXHOM
WHTEHCUBHOCTH (MyCKOBOrO MOMEHTa). ITOT MOMEHT HEOOX0AUM

S IPEOAOAEHNS] MOMEHTa COMPOTUBAEHMUS 1 3arycka CUCTEMBbI.

B 0cHOBHOM r1ApPOMOTOPLI KAACCHPULMPYIOTCS o paboyemy
00bEMY M MOMEHTY: paboumii 06bEM - TEOPETUYECKOE KOAMYECTBO
XMAKOCTH HEOOXOAMMOE ANS MOBOPOTA BaAa MOTOPa Ha OAMH 060pOT.
MowmeHT sBrseTcs $yHKumer pabodero ob6béma, nepernasa AaBAEHMI
u mexaHuyeckoro KIMA w npeactasasieT cobos c1ny, MpoM3BOAMMYHO
BaAoM MoTopa. OCHOBHbIMU ONPEABASIIOLLMMU XapaKTePUCTUKaMM
rMAPOMOTOPA ABASIKOTCS CKOPOCTb BPALLEHMS M BbIXOAHOH MOMEHT.
MowmeHT siBAsieTcs dyHKumMer paboyero 06bEMa (Mpy 0AUMHAKOBOM
nepenaae AaBAeHUH), B TO BPEMS Kak 3HaYEHHUE CKOPOCTH 3aBUCHT
OT KOHCTPYKLMM camoro MoTtopa. PeBepcuBHbie MOTOPbI paboTaoT
creayroLLm 06pa3oM: MOABOAMMOE AaBAEHHE, CO3AAETCS HAaCOCOM
WA MOTOPOM, YCTAHOBAEHHbIM COBMECTHO C AQHHbIM, U NPU KaXAOM
10BOpOTE BaAa ONPEAEAEHHOE KOAMYECTBO XMAKOCTH MOA AGBAEHUEM
nepemeLLaeTcs U3 BXOAHOH B BbIXOAHYHO MOAOCTb, M 3TO NepemMeLLeHne
CO3AAET OKPYXKHYIO CHAY MAM MOMEHT Ha BaAy. AaBAeHue,
€03AaBaeMoe Ha BbIXOAE 3aBUCUT OT COMPOTUBAEHMUS, CO3AaBAaEMOro
JKMAKOCTBIO. [Tpy CMEHe MECT BXOAHOTO M BbIXOAHOIO Tpy60MpoBOAOB
MOXHO M3MEHUTb HanpaBAEHWe BpallieHus BaAa. B Tabauuax,
noka3aHo u3MeHeHue paboyero 06bEmMa B 3aBMCHMOCTH OT CKOPOCTH
W AQBAEHMS, pasyMeeTcs He BCHO XMAKOCTb TEOPETUYECKH BO3MOXHO
NePeMECTUTL OT BXOAA K BbIXOAY M3-3@ BHYTPEHHMX yTeueK. 3T
YTEUKM MOTYT ObITb CHUXEHbI UCMOAB30BAHMEM OCEBLIX KOMMNEHCAaTOPOB
AaBAeHUs] (KaK OMMCaHo B BBEAEHMH), HO OHM BCE-PABHO HE MOTyT
6bITb CBEAEHbI K HYAHD. BHyTpEHHME yTeUKKM BO3pactaroT BMeCTe ¢
AaBAEHUEM B CUCTEME, HO OHM OrPaHUUeHbI: yTeYKU CTEKAKT B
APEHaXHbIN KaHaA, MaKCUMaAbHOE AaBAEHHUE B KOTOPOM 6 bap.
ApeHax 06bI4HO NPUCOEAMHEH K baky. ECAM M3BECTHbI PacxoA 1
CKOPOCTb, TO AETKO OMPEAEAUTb paboymii 06bEM 1 3aTeEM BbibpaTh
MOAEAb MOTOpPa. B nocaeayroLumx TabAnLiax nokasaHa MOLIHOCTb

KaK QYHKLIMSI CKOPOCTU M AGBAEHMS M MX MOXHO MCMOAb30BaTh

ANSI IPOCTOrO MyTH BbI6Opa M3AEAUS MOAXOASILLIErO HauUAYYLLMM
06pa3om. LLIMpokuit Ananal3oH OB 06paTMMbIX MOTOPOB Cepun
ALM AG€T Wnpokmit Bbi6OP MOLLHOCTEH, MOMEHTOB M CKOPOCTEHN AAST
AOCTSKEHMSA MaKCUManbHOro AaBAEHUS, HEOOXOAMMOW CTENEHH
peryaspoBaHus (MAM BO3MOXHOCTH PErYAMPOBAaHHS) BpaLLEHUS

M TaKkxe BO3MOXHbIX TpeboBaHMi K padmepam. Ecan paboumni
00BLEM 0MPEAENEH, MOXHO BbI6paTh CPEAM LUMPOKON AMHENKN
($AraHLEB, BaAOB, TMIMOB MOABOAHbIX M OTBOAHbIX KAHaAOB.

B rabanue moaenen pacxoa 6bia nocymtaH npu 1500 06/MuH v npu
o6bémHoM KIMA 95%.

Ha pucyHke npeactaBaeHO 0603HaueHUEe PeBEPCHBHOMO MMAPOMOTOPA.
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ALMI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

AU TPO | Romzone | | Tacua | | Ameo * | | PorE* | | GuarnizioNi*| | OpzioN* | | DRENAGGIO * ¥
Tun BpatueHue Pa3mep Ban * KaHanbl * YnnoTHeHus ¥ Onuymn * ApeHax **
I I I
npomnycK D n(I)DEiTcE)gOH Guarnizioni /  YnaotHeHus
A SINISTRA nponyck (T uHtepsan =-10°C + 80°C)
S| nrotus %
UACOBOM
R |REVERSBIE 4
PEBEPCHBHbIA L
5 Opzioni /  Onuum
6 )
Drenaggio /  ApeHax
7 EO = drenaggio interno,/ BHyTpeHHHMI ApeHax
9 E1 = drenaggio esterno/ BHewHni apeHax G1/4
*** E2 = drenaggio esterno/ BHewwHu#i ApeHax 9/16-18 UNF
11
13 [*) = campi da specificare se diversi dallo standard
“lipo mofor "/ AOAKHO BbITb OMPeAENeHO ecAn
16 “Tn motopa” OTAMYEETCA OT CTaHAaPTHOIo
[**] = solo per rotazione R / ToAbko past Tuna BpalueHus R
[***) = la porfa di drenaggio "E2" & lavorata secondo la

specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a
porte fileftate con tenuta O-ring. Pr ofondita utile
12,7 mm. / "E2" kaHaA pApeHaxa, 06paboTaHHbIM

B COOOTBETCTBUM C pe3bb0BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBbIM
(0-06pa3HbIM) yNAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpryce
SAE J1926/1(I1SO 11926-1). Mhy6uHa pe3sbbl 12,7 Mm.

Tipi Motore Standard / Tunbl cTaHaapTHbIX MOTOPOB.

nponyck = flangia europea + albero TO + porte E + guamizioni standard /' eBponesickuii graHew + Baa TO+ kaHaAbl E + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHUS
A = flangia A + albero C1 + porte FA + guamizioni standard / gnarew A + Baa C1+ kaHaAbl FA + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHMS

Esempi / Mpumepsi:

AMI1-D-2 = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate fipo E, guarnizioni standard
BpalLeHue no yacoBok, 1.4 kyb. cM/06, eBponerckui paraHel,1:8 KOHUUECKMI BaA, KaHaAbl BO ¢aaHLe Tuna E,
CTaHAAPTHbIE YNAOTHEHUS

ALMI1-D-2- FG-V= motore destro, 1.4 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte GAS ( FG ), guar nizioni per alta tfemperatura (V)
BpaLLeHue no yacoBo#, 1.4 Ky6. cm/06, eBponeiickuii praHel,1:8 KOHUYECKU BaA, KOHUYeCkue kaHaAbl (FG),
BbICOKOTEMMepaTypHble ynroTHeHus (V)

AMTAD-2- ST = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia SAE A-A 2 fori, albero scanalato 9T ( ST ), porte filefiate, guarnizioni standard
BpaLueHue rno YyacoBo#, 1.4 kyb. cm/06, praHel SAE A-A 2, 9T BaA co LUNOHKOM (S1), KOHUYECKUE KaHaAbl,
CTaHAAPTHbIE YNAOTHEHMS

AIMIR-4- E1 = motore reversibile, 2.8 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate tipo E, guamizioni standard, dren. esterno (E1)
peBepcuBHbIKM MoTop, 2.8 Kyb. cM/06, eBponeiickmui praHel,1:8 KOHMYECKMI BaA, KaHaAbl BO pAaHLe Tvna E,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLHMI ApeHax (E1)

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TIPI MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEN MOKA3AHbI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAW. O530PHBIE

MARZOCCHI POMPE L E TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO TABAWLIbI C ®AAHLIAMM, BAANMM M KAHAAAMM MOKA3BIBAIOT BCE BO3MOXHbIE

LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBILI CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO . BAPUAHTbI KOHOUIYPALIMK. AN BOAEE TOAPOBHOM MH®OPMALIMM O

PER MAGGIORI DETTAGL SULLE DISPONIBILTA £ CONDIZIONI DI' FORNITURA, PABEOTOCMOCOBHOCTU KAKAOM KOH®UIYPALIMM CIIPALUMBAMTE HALLIMX

CONSIGLAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO COMMERCIALE KOHCYABTAHTOB.



MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM1 -

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, nocTaBAsieMble CO CTaHAaPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta a disco [codice 522054),  CErMeHTHas LMOHKa (KOA MCMOAHEHHs 522054),
dado M10x1 [codice 523015) M10x1 ratika (kos ucnonHeHns 523015),

wawba (koa ucrnorHeHuss 523004),

rosetta elastica spaccata (codice 523004). X
Porte standard: filefi M6 profonditd utile 13 mm CraHaapTHbie KaHansi: M6 rayoura 13 m,
o : P : G1/4 raybuHa 12 mm.

Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.
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CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/mi PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI

PABOUMI OBBEM | PACXOA npni500 o6/umH MAKCHMANHOE AABAEHUE MAKCHMAABHAS PASMEPbI
P P o CKOPOCTh

cm®/giro (cm¥/06) litri /min (n/MmH) bar bar bar giri/min (06/MuH)
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ALMI1A

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta (codice 522070).
Monta flangia 50-2 (A-A) secondo norma
SAE J744c.

le porte standard D" sono lavorate secondo
la specifica SAE J1926/1

(ISO 11926-1) relativa a porte fileftate

con tenuta Oring.

Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

AKceccyapbl, MOCTaBASEMbIE CO CTAHAAPTHLIM MOTOPOM:
woHka (koa ucnoaHerus 522070).
MpucoeanHuteAbHbi prarer 50-2 (A-A)

B coorBetcTBuM ¢ SAE |/44c.

CraHaapTHbie KaHanbl D", 06paboTaHHble B COOTBETCBUU
C pe3bB0BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBLIM YIAOTHEHUEM

B KoHnyeckom oteepctun SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
Aperax G1/4 mybuna 12 vm.
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/mi PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
v PABOYMI OBBEM | PACXOA npu1500 o6/muH MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCUMAABHASA PABMEPbI
P| PC PP CKOPOCTb L M D

cm?/giro (cm /06)

[itri/min (a/MuH)

giri/min (06/MuH)

T I I N B N R 7T

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.
B CAy4asx paBoTb! MpH MOBLILIEHHOM AGBAEHHM AV MM MYALCALIMAX AGBAEHHS BOSMOXHO CHUXEHHE YCTANOCTHOM MPOYHOCTH Kopryca.

CD6.0 feb2011



MARZOCCHIPOMPE

ALM1

FLANGE / ®AAHLIbI ALBERI / BAAbI

CD6.0 feb2011

56 (22) 55 (22) 35 (1.38) 31.5 (1.24) 12 (.47)
65 (.26) f 175 (69) | 11.5 (.45) 11.5 (.45) o
— (=]
% * Ly o
& o 1T (&) 1 | S
Se = 5§ %~ -
e o = <| o S|
o] N PN 6 8C =18 =S|~ =
«~ = I 3 (119) S I 3 (119) 65 (.26)
Coppia Max Coppia Max Coppia Max
Max MoMeHT 90 Nm Max momeHT 25 Nm Max MoMeHT 35 Nm
6.4 (.25) 27 (1.06) 27 (1.06) &
82.55 (3.25) . 10 (.39 = 19 (.75) ~
s B N o
PN | o S
7Dt [ s
2 OIS 1A & .
ANl o gE il
] ol 20/40-30°-9T
- & 318 (125) I~ FLAT ROOT SIDE FIT

Coppia Max

Max MoMeHT 55 Nm

Coppia Max

Max MoMeHT 55 Nm

Le coppie massime si riferiscono a condizioni di funzionamento ideal;; i valori possono ridursi a causa della qualita dei giunti e connessioni impiegate.
MaKCHMaAbHbIE MOMEHTbI DUBOAATCS AAS MACBAbHBIX YCAOBHH PABOTBI; PEAALHBIE BHAYEHNS MOTYT OKa3aTECS HIXE B 38BUCHMOCTH OT KAUECTBA HCIOAB3YEMbIX MyT 1 COBAMHEHMIA.
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ALM1

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIN MOTOP HEPEBEPCHBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BX0A

AMT..4 = AIM...16

30 11 M6

30 13 M6

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MomeHT 3aTsXXKu QUTUHIOB OKa3aH Ha CTp.46 (pa3aen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCMBHbII MOTOP HEPEBEPCHBHBIN MOTOP
PO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXO0A

Raccordo G1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo G3/8 coppia di serraggio massima 35 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fomitore del raccordo.

MowmeHT 3atsxku s G1/2 ¢putuHros: 50 Hm. MomeHt 3atsixku ama G3/8 ¢utnHros: 35 Hu.
MoxanysicTa, coraacyiTe ¢ NoCTaBLUMKaMMU QUTUHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCVIBHbIV MOTOP HEPEBEPCUBHbI MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
T BbIXO/ - BXO[ BXO[

STANDARD SAE J1926/1

A

AMI...4 = AIMT...16 Rcl/2 Rcl/2
Raccordo Re1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.
MowmeHT 3atsbxku anst Re1/2 ¢utnnros: 50 Hm. MoxanyicTa, coraacysite ¢ nocTaBLUMKaMy GUTUHIOB.
- — H MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
KN PEBEPCUBHBIV MOTOP HEPEBEPCMBHbIY MOTOP
< \ J S USCITA - ENTRATA ENTRATA
: = ™n BbIXOA - BXOA BX0A

A

AMI..4 = AIMI1..9 3/4-16 UNF 9/16-18 UNF

Raccordo 9/ 16-18 UNF coppia di serraggio massima 30 Nm. Raccordo 3/4-16 UNF coppia di serraggio massima 60 Nm.
Raccordo 7/8-14 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.
MowmeHr 3atsxku paa 9/16-18 UNF ¢utnHros: 30 Hwm. MomeHT 3atsixkn ard 3/4-16 UNF ¢utuHros: 60 Hm.

MowmeHT 3atskku ars 7/8-14 UNF ¢utunro: 70 Hm. Moxanysicta cornacyiite, ¢ nocTaBLiMKamMu QUTUHIOB.

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.

B CAy4anx paﬁOTbl 1PV NOBBbILLIEHHOM AGBAEHWUU MAM 1PN MYyAbCALIMAX AGBAEHNA BOSMOXHO CHUXEHNE ycra/\ocmoﬁ MPO4HOCTU KOpryca.

CD6.0 feb2011
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ALM1 CURVE PABOYVE
CARATTERISTICHE AARPARTIERVCIVAVI A LIV L)

N
oo

X
N

X

Portata erogata  Moasoaumeiii Q [litri/min]  [(a/mun]
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2
0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Velocita di rotazione  Ckopocrs  n [giri/min] [06/mun]
BpaLLeH1s
le curve sono state oftenute alla temperatura di 50°C, utilizzando Kaxaas kpusas 6bina noayyeHa npu 50 °C, uCronb3ys
olio con viscosita 30 ¢St alle pressioni soffo riportate. MacAo ¢ BA3KOCTbI0 30 cCT pn AaHHbIX AGBAEHHSX.
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‘;}45-230 bar 11125180 bar 16 |- 25150 bar



Potenza erogata lMoABOAMMAS MOLLIHOCTb

P kW]

Momento forcente erogato  MoaBoaMMbIi MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts Bpatuenms  n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE
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MARZOCCHIPOMPE

Pofenza erogata  Moasoanmas mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoaBoauMblii MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts Bpatuenms  n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE

ALM2 .

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

AMD Tro | | ROWZONE | | Tacua || AwlEO * | | PORE " | |Guanizoni*| | OPZONI * | | Drevaceio *
Tun Bpauerne Pasmep Ban * KaHanbl * | |YnaoTHeHms * Onumm * ApeHax **
I I I
npomnycK D nozasgggoh 6 Guarnizioni / YnnotHeHus
A S SINISTRA 9 nponyck (T uHtepsar = -10°C + 80°C)
MPOTYB v
YACOBOM
BK1 R REVERSIBILE 10
PEBEPCUBHbIA L.
BK2 12 Opzioni /Onumm
OR * kx Kk X%
BK4 13 T
BK7 16 Drenaggio /ApeHax
20 EO = drenaggio interno/ BHYTPEHHHI ApeHax
E1 = drenaggio estfemo/ BHeLLHWi ApeHax G1/4
22 *** E2 = drenaggio esterno/ BHeLHuIi ApeHax 9/16-18 UNF
25
[*) = campi da specificare se diversi dallo standard
30 "tipo motor " / AOAKHO BbITb OMPEAEAEHO eCAM
“Tn motopa” oTAMYaeTCsa OT CTaHAGPTHOIo
34 [**) = solo per rotazione R /' Tonbko arst Tuna BpaiueHus R
37 [***) = La porta di drenaggio "E2" & lavorata secondo la
specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a
40 porie fileftate con tenuta O-ring. Pr ofondita utile
12,7 mm. / "E2" kaHaA aApeHaxa, 06paboTaHHbI/
B COOOTBETCTBUM C PE3bBOBLIM KAHAAOM C KOAbLIEBbIM

(0-06pa3HbiM) yNAOTHEHUEM B KOHUUECKOM KOpryce
SAE J1926/1(I1SO 11926-1). hybuHa pe3sbbl 12,7 mm.

[****) = solo per tipi motore A e BK1 /Toabko aast MoTopos
Tmnos A u BK1

Tipi Motore Standard / Tunsi craHAapTHbIX MOTOPOB

nponyck = flangia europea + albero TO + porte E + guarnizioni standard /' eBponerickuii gnare + Baa TO + kaHanbl E + CTaHAGpPTHbIE YIAOTHEHUS

A = flangia A + albero C1 + porte FA + guamizioni standard / ¢narew A + Ban C1 + kaHaAbl FA + CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHMS
BK1 = flangia BK1 + albero T1 + porte D + guarnizioni standard / ¢naHew BK1 + Baa T1+ kaHaAbl D + CTaHAQPTHbIE YIAOTHEHMS
BK2 = flangia BK2 + albero T2 + porte D + guarnizioni standard / ¢naHew BK2 + Baa T2 + kaHaAbl D + CTaHAGPTHBIE YIAOTHEHMSI
BK4 = flangia BK4 + albero T2 + porte D + guarnizioni standard / ¢naHeu BK4 + Ban T2 + kaHanbl D + CTAHAGPTHLIE YIAOTHEHHS
BK” = flangia BK7 + albero GO + porte D + guamizioni standard / ¢naHey BK7 + Ban GO + kaHanbl D + CTaHASPTHbIE YIAOTHEHMS

Esempi / Mpumepsi:

AM2-D-6 = motore destro, 4.5 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate fipo E, guamizioni standard
BpalleHue no yacosok, 4.5 kyb.cMm/06, eBponerckuii paaHew, 1:8 KOHUUECKUit BaA, KaHaAbl paaHLa Tmna E,
CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHUS

AUM2-D-6- CO = motore destro, 4.5 cc/rev, flangia europea, albero cilindrico [ CO |, porte flangiate fipo E, guarnizioni standard
BpalLieHHe o yacoBok, 4.5 kyb.cMm/06, eBponeckui raHew, UMaMHApu4Yeckui Baa (C0), kaHaAbl praHua TMna E,
CTaHAapPTHbIE YIAOTHEHUS

ALM2BK2D-6-E = motore desfro, 4.5 cc/rev, flangia tedesca quadrata, albero conico 1:5, porte flangiate fipo [ E ), guamizioni standard
BpalLieHue no 4acoBok, 4.5 kyb.cM/06, HEMELIKME KBAAPATHbIE PAaHLbI, 1:5 KOHUUECKMI BaA, €BPONENCKME KaHaAbl
¢raHua (E), cTaHAapTHbIE YAOTHEHUSA

ALM2BK2R-13-E1 = motor e reversibile, 9.6 cc/rev, flangia tedesca quadrata, albero conico 1:5, porte flangiate tipo D, guarnizioni standard,
drenaggio esterno (E1)
peBepCUBHbIN MOTOp, 9.6 Ky6.CM/006, HEMELIKME KBaapaTHbIe GAaHLbI, 1:5 KOHUYECKUI BaA, KaHaAbl pAaHLa Tvna D,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLUHUH ApeHax (E1)

ALM2AR-6- OR-E2 = motore reversibile, 4.5 cc/rev, flangia SAE a 2 fori, albero cilindrico C1, porte filefiate FA, guarnizioni standard,
guarnizione OR sul colletto, drenaggio esterno (E2)
peBepcHBHbINA MoTop, 4.5 Kyb.cM/06, draHubl SAE ¢ 2 0TB., UMAnHAPUYecKkuii Baa (C1), pe3abboBbie kaHaAbl FA,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, UAU YNAOTHEHUS] Ha NUAOTE, BHELLUHUI ApeHax (E2)

LE TAVOLE DI PRODOTIO RAPPRESENTANO | TIPI MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEM MOKA3AHbI HALLM CTAHAAPTHBIE MOAEAM. OB30PHBIE
MARZOCCHI POMPE .LE TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE , ALBERI E PORTE HANNO TABAMLIbI C ®AAHLAMM, BAAAMM Y KAHAAAMM [TOKA3bIBAKOT BCE BOSMOXHbIE
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBIL CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO. BAPUAHTbI KOHOUTYPALIMK. AASI BOAEE MOAPOBHOM MH®OPMALIMA O

PER MAGGIORI DETTAGLI SULLE DISPONBILTA E CONDIZIONI DI' FORNITURA , PABOTOCIIOCOBHOCTI KAXAOM KOHOUIYPALIMM CIIPALLMBAMTE HALLIMX

CONSIGUAMO DI INTERPELLARE 1L NOSTRO UFFICIO TECNICO COMMERCIALE KOHCYAbTAHTOB.



MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM2 -

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, N0CTaBASIeMble CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta a disco [codice 522057),  CErMeHTHas LUMOHKa (KOA MCMoAHeHHs 522057),
dado M12x1.5 (codice 523016), M12x1.5 ravika (koa ncrnoaHerns 523016),

waviba (koa ucrnoaHeHus 523005),

roseffa elasfica spaccata (codice 523005). "
- s CraHAapTHbIE KaHaAbl: M8 raybuHa 17 mm,
Porte standard: fileti M8 profondita G1/4 ry6ura 12 mw.

ufile 17 mm. KoHMuUECKMiA Baa Takxe AOCTYNeH ¢ katoyom 3,2 mm ("T3").
Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.

Disponibile su richiesta albero conico con

linguetia a disco di spessor e 3,2 mm (" T3").

90 40 M
88 12,28 L
ul: 185,
h 5 8.5 N°4 h
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| 31O
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7 \ | = 8 w oo 7 \
AL\ A Sy o g A AN\ & N
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-1 A — \d M12x1.5 1
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@ - = 1:8
002
4005
|-d_| |<d_|
H G1/4 H

CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI

PABOYMM OBBEM | PACXOA mpu1500 ob/muH MAKCUMAABHOE AABAEHUE MAKCHUMAABHASA PA3MEPbI
CKOPOCTb

cm*/giro (cm ¥/06) litri /min (a/MuH) bar giri/min (06/MuH)

Slmon | a5 | sa |z e 70| aw | as3lwss| 1| w| o]

AUM2-R-40-E1




-_|MARZOCCHIPOMPE

ALM2A -

Parti accessorie a corredo del motore Akceccyapsbl, mocTaBAIEMbIE CO CTAHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta (codice 522067). LUNOHKa (KOA MCTIOAHEHHA 522067).

Monta flangia 82-2 (A] secondo norma MpucoeannuTersHbiii pranell 82-2 (A-A)

SAE J744c B cooTeTcTBuM ¢ SAE J744c.

L e siandard | " do | CraHaapTHbIe KaHaAbl "D", 06paboTaHHbIe B COOTBETCBUM
€ porie slandard sono favoraie secondo fa C pe3bBOBbIM KaHaAOM C KOAbLIEBbLIM YAOTHEHUEM
specifica SAE J1926/1 (15O 11926-1) B KOHMYecKoM oTBepcTum SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
relativa a porte filetiate con tenuta O-ing. Peab60B0# kaHan 1/4-28 UNF ray6una 16 mu.

Filetto 1/4-28 UNF profondita utile 16 mm. ApeHax G1/4 raybuHa 12 Mm.

Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.

130 32 M
106.4 2_, L
6.4 12.5
N ; 'n
Ay <
RN rk i
I} ] w0 — — I}
m et S =l DIF= = — /\
} ! Q - 2 (_\ } o
[Te) (=]
‘ A 2 %) . I :
N~ N\ & A 3 4 ]
OO
D Q

11/16-12 UNF G1/4 11/16-12 UNF

+0.08 90

. 39740

A-A
1/4-28 UNF
TIPO CILNDRATA  |PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOUMI OBBEM [PACXOL npu1500 obhmH | MAKCUMATIBHOE IABNEHVE | MAKCUMATBHAS PA3MEPbI
i Pc Pp CKOPOCTb L

cm®/giro (cm ¥/06) itri/min (A/MuUH) bar bar bar giri/min (06/MuH)

AM2ARA40ET 28,2 40,1 170 160 185 1800 64 130,5

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.
B CAy4asx paBoTb! MpH MOBLILIEHHOM AGBAEHHM AV MM MYALCALIMAX AGBAEHHS BOSMOXHO CHUXEHHE YCTANOCTHOM MPOYHOCTH Kopryca.

CD6.0 feb2011



MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM2BK1 B

Parti accessorie a corredo del motore Akceccyapsl, nocTaBASieMble CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta a disco [codice 522055),  CErMeHTHas LUMOHKa (KOA MCMoAHeHHs 522055),
dado M12x1.5 (codice 523016) M12x1.5 ravika (koa ncrnoaHerns 523016),

waviba (koa ucrnoaHeHus 523005),

rosetta elastica spaccata (codice 523005). CranaapTHate Karansi: M8 myGika 13 i

Porte standard: filetti Mé profondita ufile 13 mm.

G1/4 rybura 12 mm.
Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm. am
90 37.7 M
72 13, 247 L
9N°4 183
M6 12 M6
A
—] < ©
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2 3 i~ [
= DI cane i
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f/ﬁ 1@ ‘ T = :;\ ~—| w15 ol &\f/
. O
% Tant {b =15
D G 1/4 D
40 -0.02 85 40

3-0.05

CILINDRATA PORTATA @ 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI

PABOYMM OBBEM | PACXOA npn1500 o6/mmH MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCHUMAABHASA PASMEPbI
P CKOPOCTb M

cm?/giro (cm %06) litri /min (a/MuH) bar bar b giri/min (06/muH,

ar ) MM MM MM
im0 |7 |0 | o0 |20 | 70 | | &a | w5 | 15 |

wmarizs | o0 | va7 | a0 | w0 |20 | aw | a1 | s | o |

AM2BKT-R-40E1

23
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ALM2BK?2

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522055),
dado M12x1.5 (codice 523016,

rosefta elastica spaccata (codice 523005).
Porte standard: filetii M& profondita ufile 13 mm.
Fissaggio motore: n.2 viti M10, coppia di
serraggio 46 + 4 Nm.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

Akceccyapsl, nocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHas LUMOHKa (KoA ncroaHenus 522055),
M12x1.5 rasika (ko ucrioaHeHus 523016),

Lwatba (koA ucrnorHeHus: 523005),

CraHAapTHble KaHaAbl: M6 raybuHa 13 Mm.

S yCTaHOBKM MOTOpa: 3aTAHYTb KAOYOM 2 60ATa

M10 ¢ momeHToM 46 * 4 Hm.

ApeHax G1/4 raybuHa 12 mm.

85 405 M
60 13 275 L
M6 7.2 i 105 N°2 M6
A
49{ -
6 ©
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%} S Ej
. o B = N
&;//\z( e s B i | o e &
S T gl e <X o
N 72} N, -
Yo oo e ) gl ¢
\l \//@ ~+ @ A ﬁ éé e; M12x1.5 e -+ @\;/
h {/
VA = 15
D G1/4 D
40 -0.02 40
3-0.05
A-A 2
TIPO CILINDRATA  [PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMI OBBEM | PACXOA mpu1500 o6/mmH MAKCUMANBHOE AABAEHME MAKCUMAAbHAS PASMEPbI
P Pc Pp CKOPOCTb L M D

cm’/giro (cm¥/06)

litri /min (A/MmH) bar bar

giri/min (06/MuH)

MM

MM MM

avisorionr | o | a7 | 0| 0| wol a0 | a2 | a5 | o |

AUM2BK2-R-40E1T 28,2

40,1 170 160 185

2600

61 127,5 20




MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM2BK4 -

Parti accessorie a corredo del motore Akceccyapsl, nocTaBASieMble CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta a disco [codice 522055),  CErMeHTHas LMoHKa (koA uCnoAHeHus 522055),
dado M12x1.5 (codice 523016), M12x1.5 ravika (koa ucrioaHerns 523016),

rosetta elastica spaccata (codice 523005). Lwaioa (koa VICTIONHEHUA 523005),
Porte standard: filetti M6 profondita utile 13 mm CranaaprHele karanel: M6 ray6uta 13 uw.
orie sianaard: P /A9 yCTaHOBKM MOTOPA: 3aTAHYTb KAoYOM 2 60ATa
Fissaggio motor: n.2 viti M10, M10 ¢ momeHTOM 46 + 4 Hum.
coppia di serraggio 46 + 4 Nm. Aperax G1/4 raybura 12 mm.
Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.

85 405 M
60 13 275 L
M6 7.2 i 105N°2 M6
A
— - o
| 3 - ° 4 B
é? N/T \.Q_, é - M R \@\/ V‘\‘QI %‘O
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\"i/c‘ i@ A T © ~ UL b -)q@\f/
LN O w@ (
VAR =15 /
|D_| G o
40 -0.02 40

3-0.05

CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI

PABOYMM OBbEM | PACXOA mpu1500 ob/muH MAKCUMAABHOE AABAEHUE MAKCHUMAABHASA PASMEPbI
CKOPOCTb

cm/giro (cm %/06) litri/min (A/MmH) bar bar giri/min (06/MuH)

MM MM MM
2

AUM2BK4-R40E1T

25
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-_|MARZOCCHIPOMPE

ALM2BK7 B

Porte standard: filetii M6 profondita ufile 13 mm.  CranaapTHbie kaHansl: M6 ry6uta 13 Mm.

Fissaggio motore: n.2 viti M10, coppia di Aasi yeTaHoBKM MOTOpa: 3aTAHYTb KAOHOM 2 GoATa
serraggio 46 = 4 Nm. M10 ¢ momeHTOM 46 + 4 Hum.
Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm. Aperax G1/4 ry6uta 12 um.
M
85 L

27 :
M6 6 105 N°2 M6
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D G1/4 D
40 40
GIUNTO (522039)
COUPLING (522039)
18, 12,
TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMI OBBEM | PACXOA npn1500 o6/muH| MAKCUMAABHOE AABAEHWE MAKCUMAABHASA PABMEPbI
P Pc Pp CKOPOCTb L M D

cm?/giro (cm¥06) litri /min (A/MmH) bar bar giri/min (06/MuH)

P R Y N 7 N T N N
woacrize | o6 | 137 | a0 | w0 |20 | a0 | w0 | w | n |

AUM2BK7-R-40E1T 28,2 40,1 170 160 185 2600 61,3 128 20
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ALM2

FLANGE / ®AAHLIbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE

s sl
—
(& 01
9 ()
S N
> x N 8 5

6.4 (.25)
106.4 (4.19) | 12.5 (49)
C\ ﬁ‘\ r_
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11.1(.44)

08255 (3.25)

40 (157) g 36.5 (1.44) _ 19.6 (.77) =
| o n ©
12(.47) N 30 (1.18) N 138 &
AN 0 ‘ <
a| & L =
1
1 JI
il >
= ©
=18 & Y
: = - DIN 5482
&I 4 (157) & 4 (157) © B17x14
Coppia Max Coppia Max Coppia Max
Max MoMeHT 145 Nm Max MomeHT 125 Nm Max MomeHT 130 Nm
32 (1.26) 32 (1.26)
24 (.94) 21(.83)
BTy ) Q5
28l . 5 &
— | © —
RS 16/32-30°9T  ©

& 397 (156)
I 5

Coppia Max

Max MomeHT 105 Nm

32 (1.26)

24 (94)

B

& 478 (189)
[ C2

Coppia Max
Max momeHT

21.1(.83)

150 Nm

FLAT ROOT SIDE FIT

Coppia Max
Max mMomeHT 110 Nm
32 (1.26)
21(.83)

16/32-30°-11T
FLAT ROOT SIDE FIT

Coppia Max
Max momeHT

o019
(.748)

230 Nm

Le coppie massime si riferiscono a condizioni di funzionamento ideal;; i valori possono ridursi a causa della qualita dei giunti e connessioni impiegate.
MaKCHMaAbHbIE MOMEHTbI DUBOAATCS AAS MACBAbHBIX YCAOBHH PABOTBI; PEAALHBIE BHAYEHNS MOTYT OKa3aTECS HIXE B 38BUCHMOCTH OT KAUECTBA HCIOAB3YEMbIX MyT 1 COBAMHEHMIA.
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ALM2

FLANGE / ®AAHLbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE

72 (2.83) 18.5 (.73) 37.7 (1.48 _ 232 (91) ©
| 5 2
9 (35) |, 7.2 (28) 13(51) ° o
5 B 2 N e
17N (e :
3|2 D s
N E | - |
83 e - 2l 2 - 17 (67)
. x 4
e | 9 B3 Qe DIN 5482
& 3 (118) =l B17x14
Coppia Max Coppia Max
Max MOMeHT 130 Nm Max MoMeHT 130 Nm
60 (2.36) 7.2 (.28) 40.5 (1.59) = 26(1.02) T
10.5 (41 13(51) S -
N B 3 B
g [ &) \ | 33 )
4 Q
sl [\ = _ — |
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SR E kJ pat r = :
[=3 4
@1~ o ~ 2l 2 nt 17 (67)
. . P
2 — B— 15 Sl e DIN 5482
& 3 (118) =l e B17x14
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Max MOMeHT 130 Nm Max MoMeHT 130 Nm
60 (2.36) 7.2 (:28)
~ 5
10.5 (41) 2
TN ©
) N —
o HTo)) Hies
d Q=
ol = o
ol kj 7]
oLy O I
0
R — 6 (24) ‘rzj (11)
0O oR 3181 ;
Td

Coppia Max

Max MomeHT 105 Nm

Le coppie massime si riferiscono a condizioni di funzionamento ideali; i valori possono ridursi a causa della qualita dei giunti e connessioni impiegate.
MaKCHManbHbIE MOMEHTbI MDUBOAATCA AAS MACBABHBIX YCAOBHH PABOTBI; PEAALHbIE BHAYEHNS MOTYT OKa3aTbCs HUXE B 38BUCHMOCTH OT KA4ECTBA HCTIOA3YEMbIX My H COBAMHEHMIA.
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ALM2

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

AM2..6 + AIM2...9

AM2...16 + AIM2...25

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbI MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).

MOoMeHT 3aTsXKM PUTUHIOB NOKa3aH Ha CTp.46 (pa3aen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCVBHbIN MOTOP HEPEBEPCWBHbIM MOTOP
< TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
BbIXOA - BXOA BX0A

AM2..6 + AIM2....1

| valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).

MoMeHT 3aTsKku GUTMHIOB NMoKasaH Ha CcTp.46 (pasaen akceccyapos).

A

E MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIN MOTOP HEPEBEPCUBHbIV MOTOP
< —- {,, . TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

A

AM2...6 + AIM2...16 G1/2 G1/2

Raccordo G1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo G3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm.

Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHr 3atsxku anst G1/2 ¢putunros: 50 Hv. MomeHt 3atsixku ans G3/4 ¢putunros: 60 Hm.

Moxany¥icta, coraacyire ¢ nocTaBLUMKaMM GUTHHIOB.

A

AM2...6 = AM2...16 Rel/2

E MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIN MOTOP HEPEBEPCMBHbIM MOTOP.
<| —- {,, — TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
mn BbIXOA - BXOA BX0A

Raccordo Re1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo Re3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm.

Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHT 3atskku ans G1/2 ¢utnHros: 50 HM. MomeHT 3atskkn and G3/4 ¢utnHros: 60 Hw.

IMoxanyiicTa, coraacyire ¢ nocTaBLUMKaMK GUTUHIOB.

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.
B CAy4asx paBoTb! MpH MOBLILIEHHOM AGBAEHHM MAV IV MYALCALINAX AABAEHHS BOSMOKHO CHUKEHME YCTaAOCTHOM MPOYHOCTA KOpMYCa.
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ALM?2

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

Q) B

STANDARD SAE J1926/1

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIN MOTOP HEPEBEPCHMBHbINA MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

AM2...6 + AIM2...40

11/1612 UNF

7/8-14 UNF

Roccordo 7/8-14 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo 1 1/16-12 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm.

Consigliamo di richiedere conferma al fomitore del raccordo.

MowmeHr 3atsxku paa 7/8-14 UNF guturros: 70 Hv. MomeHT 3atsaxkm aas 1 1/16-12 UNF ¢utuHros: 70 Hw.
TMoxany#icra, coraacyiTe ¢ nocTasLLUMKaMU GUTUHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCVBHbI MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BX0A

I'valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTSXKM PUTMHIOB NoKa3aH Ha CcTp.46 (pasaen akceccyapos).

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.
B CAy4asx paBoTb! MpH MOBLILIEHHOM AGBAEHHM AV MM MYALCALIMAX AGBAEHHS BOSMOXHO CHUXEHHE YCTANOCTHOM MPOYHOCTH Kopryca.

CD6.0 feb2011



-_|MARZOCCHIPOMPE

ALM2 CURVE PABOYNE
CARATTERISTICHE AAFPARTERVIGIVINVIIA LYY 2

80
T
N 37
E 70
£ 40
— 34
(©]
=
a
£ 3 30
g 2060
:g Q
o
2 25
o
g 50 / A
o
S / / % 22
20
AO /// /
30 4 7
/ / )
/ / / % 12
20 / / 10
/ // / 9
/ % —— gy
10
0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Velocita di rotazione  Ckopocts — n [giri/min] [06/muH]
BpaLLeHus
le curve sono state oftenute alla temperatura di 50°C, utilizzando Kaxaas kpusas 6bina noayyeHa npu 50 °C, uCronb3ys

olio con viscositar 30 cSt alle pressioni soffo riportate.

6
%
1

1
1
1

0
2
3
6

MacAo ¢ BA3KoCTbto 30 cCT npu AaHHbIX AABAEHUSIX.

20 ’—25—220 bar 34}45—1 70 bar
- 25-250 bar 22 37

25125210 bar 4025160 bar
— 25-240 bar 30 F25-190 bar
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MARZOCCHIPOMPE

Polenza erogata  MoaBoanmas mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MMoaBoaMMbIi MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts Bpatuenmst  n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE

Polenza erogata  Moasoaumas mowHocts P [kW]
Momento torcente erogato  MoaBoAuMBI# MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts spaienmns  n [giri/min] [06/muH]
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MARZOCCHIPOMPE

Potenza erogata  Moasoanmas mowrocts P [KW]
Momento forcente erogato  MMoaBoanMbIi MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts Bpatuenmns  n [giri/min] [06/MuH]
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Polenza erogata  MoaBoanmas mowHocts P [kWV]
Momento forcente erogato  MoaBoaMbIi MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts spatuenmus  n [giri/min] [06/mMuH]

MARZOCCHIPOMPE
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ALM3

MARZOCCHIPOMPE

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

ALM3 TPO | Romzione | | Tacua | | Ao * | | PorE* | | GuaNizioni *| | Opzioni* | | DRENAGGIO **
Tvn BpatueHue Pasmep Ban * AHUM * YNAOTHEHUSA % Onumn * ApeHax **
I I [
nponyck D | DESTRA Guarnizioni /YnaotHeHus
10 YACOBON
A SINISTRA 33 nponyck (T untepsan =-10°C + 80°C)
S| neotws, V
YACOBOV
R | REVERSIBILE 40
PEBEPCUBHbIN 50 OPZioni /OﬂuMM
60
Drenaggio /ApeHax
66 EO = drenaggio intero,/ BHyTpeHHHI ApeHax
80 E1 = drenaggio esterno/ BHeLwHui apeHax G 3/8
*** E2 = drenaggio esterno/ BHewwHUI ApeHax 3/4-16 UNF
04 E3 = drenaggio esterno/ BHewwHuid ApeHax G 1/4
***E3 = drenaggio esterno/ BHeLwHuil ApeHax 9/16-18 UNF
110
120 [*) = campi da specificare se diversi dallo standard
“lipo mofor "/ AOAMKHO 6bITb OMIPEAENEHO eCAU

135 “TUN MoTopa” OTAMYAETCS OT CTaHAAPTHOIo

[**] = solo per rotazione R / ToAbkO arst Tna BpateHmns R
[***) = Porfa di drenaggio lavorate secondo la

specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a
porte filettate con tenuta O-ring. Pr ofonditd utile

12,7 mm. / "E2" kaHaA ApeHaxa, 06paboTaHHbI/i

B COOOTBETCTBUM C PE3LOOBLIM KAHAAOM C KOAbLIEBLIM
(0-06pa3HbIM) yNIAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpyce
SAE J1926/1(I1SO 11926-1). nybuHa pe3bbbi 12,7 Mm.

Tipi Motore Standard / CraHaaptHbie bl MoTopoB

nponyck= flangio europea + albero TO + porte E + guarnizioni standard /  eBponesickui ¢paarew + Baa TO + kaHaAbl E + cTaHAGpPTHbIE YIAOTHEHUS]
A = flangia A + albero C1 + porte A + guamizioni standard / ¢naHeu A + Baa C1 + kaHaAbl A + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHHS

Esempi / Mpumeps

ALM3-D-30 = motore destro, 20 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, gorte flangiate tipo E, guarnizioni standard
BpaLLeHue o 4acoBok, 20 Kyb.cM/06, eBponeickuii praHew, 1:8 KOHMUECKUI BaA, , KaHaAbl paaHua Tuna E,
CTaHAapPTHbIE YIAOTHEHMSA
ALM3-D-30- CO = motore destro, 20 cc/rev, flangia europea, albero cilindrico [ CO), porte flangiate tipo E, guarnizioni standard
BpaLLeHue no YacoBok, 20 Ky6.cM/00, eBponerckuit praHew, UmanHApudeckuii Baa (C0), kaHaAbl praHua Tmna E,
CTaHA@PTHBIE YMAOTHEHMS
AIMBA-D-30-E = motore destro, 20 cc/rev, flangia SAE B 2 fori, albero cilindrico, porte flangiate [E), guarnizioni standard
BpalLLeHue o yacoBok, 20 Kyb.cm/06, praHubl SAE ¢ 2 OTB., UMAMHAPMYECKUI BaA, KaHaAbl paaHua (E),
CTaHAapPTHbIE YIAOTHEHMSA
ALMBAR-40- E1 = motore reversibile, 26 cc/rev, flangia SAE B 2 fori, albero cilindrico, porte flangiate A, guarnizioni standard,
drenaggio esterno (E1)
peBepcHBHbIM MOTOp, 26 Ky6.cM/ 006, PAaHLIbl SAE ¢ 2 OTB., UMAMHAPHUYECKUI BaA, KaHaAbl pAaHLa Tvna A,
CTaHAapPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLUHUI ApeHax (E1)
LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TPl MOTORE STANDARD PER B TABAMILIAX MOAEAEH [TOKA3AHbI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAM. OB30PHBIE
MARZOCCHI POMPE L E TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO TABAMLIBI C OAAHLIAMU, BAAAMM U KAHAAAMM MTOKA3BIBAKOT BCE BOSMOXHBIE
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBIL CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO . BAPUAHTbI KOHOUIYPALIMA. AASI BOAEE MTOAPOBHOM MH®OPMALIMU O
PER MAGGIORI DETTAGL SULLE DISPONIBILTA E CONDIZIONI DI' FORNITURA, PABOTOCIOCOBHOCTU KAXAOM KOH®UIYPALIMM CIIPALLIMBAMTE HALLIMX
CONSIGLAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO COMMERCIALE KOHCYAbTAHTOB.



ALM3

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522058),
dado M14x1.5 (codice 523017,

rosetia elastica spaccata (codice 5230006).
Porte standard: fileti M10 profondita utile

19 mm.

Drenaggio G3/8 profondita utile 15 mm.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

Akceccyapbl, MocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHas LWNOHKa (KoA ucroaHeHus 522058),
M14x1.5 ratika (koA ncrnoaHenus 523017),

waviba (koa ucrnoaHeHus 523005),

CraHAapTHble KaHaAbl: M10 raybuHa 19 mm,

G3/8 rnybuHa 15 mMm.
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CILINDRATA
PABOYMI OBBEM

cm’/giro (cm 7/06)

PORTATA a 1500 giri/mi
PACX0A npu1500 06/mu

litri/min (A/MmH) ol

VELOCITA MASSIMA

MAKCUMAABHASA
CKOPOCTb

PRESSIONI MASSIME
MAKCUMAJTbHOE JABNEHVE
P Pc Pp

bar bar giri/min (06/MuH)
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM3A -

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapebl, OCTaBAAEMbIE CO CTaHAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetia [codice 522068). LUMOHKa (KOA MCIOAHEHHA 522068).

Monta flangia 101-2 (B) secondo norma IpucoeanrutebHbii pranew 102-2 (B)

SAE |744c B cooTsercTBuM ¢ SAE J744c.

Fileo 1/4-28 UNF profondita uile 20 mm.  feoecoo0r KaMan 1/8.28 UNF iy 20 u

Porte Sran\dord: filetti 3/8-16 UNC pe3b60B0i KaHan 3/8-16 UNF raybuna 19 mMm,
profondita utile 19 mm, filetti 7/16-14 UNC  pesb60oBoii kaHan 7/16-14 UNF ray6uta 19 mm,
profonditd utile 19 mm. ApeHax G3/8 rybura 15 mm.

Drenaggio G3/8 profondita utile 15 mm.
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D | ] "_‘_JJ 2 gl & ] G ©
m : Q L o S
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6.35 +0 120
A-A b
N 1
1/4-28 UNF
TIPO CILINDRATA | PORTATA  a 1500 giri/min Pksgjigwwmsjgf VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMA OBEM | PACXOA npu1500 ob/muk AABAEHVE MAKCHUMAABHAS PASMEPbI
Pl P | P CHOPOCTL L M A B c D

cm’/giro (cm/06) litri/min (A/MuH) bar bar giri/min (06/MuH)
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ALM3

FLANGE / ®AAHLbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE

985 (3.89) 24 (94)
11 (43) 5 (.2)
| TT*
P K
231 (@ B
S B
[s2]
QY cq
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Q
()
146 (575 9.7 (38) |

|

|

\
21016 (4.00)

14.3 (56)

47 (1.85) 46 (1.81)
14/(55) 40 (1.57)
1 ~ ‘—77i[
| | =
2|83 | 58
¥ oy S5
=138 =N Sz
& 4 (157) & 5 (197 ®
Coppia Max Coppia Max
Max momeHT 280 Nm Max MmomeHT 265 Nm
41 (1.61) 41 (1.61
33 (1.3) | _315/(1.24)
N _ o N~
e R
526 [Shac)
é s 16/32-30°-13T
6.35 (.25) FLAT ROOT SIDE FIT

Coppia Max

Max MomeHT 295 Nm

Coppia Max

Max MOMeHT 405 Nm

Le coppie massime si riferiscono a condizioni di funzionamento ideal;; i valori possono ridursi a causa della qualita dei giunti e connessioni impiegate.
MaKCHMaAbHbIE MOMEHTbI DUBOAATCS AAS MACBAbHBIX YCAOBHH PABOTBI; PEAALHBIE BHAYEHNS MOTYT OKa3aTECS HIXE B 38BUCHMOCTH OT KAUECTBA HCIOAB3YEMbIX MyT 1 COBAMHEHMIA.
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ALM3

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIA MOTOP HEPEBEPCUBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
n BbIXOA - BXOA BXOA

AM3...33 + AIM3...60
AIM3...80

I'valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTXKM QUTUHIOB NOKa3aH Ha cTp.46 (pa3aen akceccyapos).

& MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
/"J PEBEPCWBHbIM MOTOP HEPEBEPCHBHbIM MOTOP
<|m B TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
I BbIXOA - BXOA BX0A

I valori delle coppie di ser raggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MomeHT 3aTsXXKu QUTUHIOB MOKa3aH Ha cTp.46 (pa3aen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbI MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

A

A

G3/4 G3/4

Raccordo G3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm. Raccordo G1 coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo G1'1/4 coppia
di serraggio massima 80 Nm. Raccordo G1 1/2 coppia di serraggio massima 90 Nm. Consigliamo di richiedere conferma l fornitore

del raccordo.

MowmeHT 3atsxku pa G3/4 putuHros: 60 Hv. MomeHT 3atsaxkm ars G1 ¢utuHros: 70 Hw.
MowmeHT 3atsxku s G1 1/4 utnrros: 80 Hm. MomeHT satsxkm anst G1 1/2 ¢utnrros: 90 Hwm.
Moxany¥icTa, coraacysTe ¢ nocTaBLLMKaM1 GUTUHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbII MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

A

AM3...33 Rc3/4 Re3/4

AM3...66 + AIM3...94

Rel 1/4

Rel

Raccordo Re3/4 coppia di serraggio massima 6O Nm. Raccordo Rel coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo Rel 1/4 coppia
di serraggio massima 80 Nm. Raccordo Re1 1/2 coppia di serraggio massima 90 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore

del raccordo.

MowmeHr 3atsxku anst G3/4 putnrros: 60 Hm. MomeHT satsxun ars G1 ¢putunros: 70 Hu.
MowmeHT 3atskku ars G1 1/4 ¢utnrros: 80 HM. MomeHT atsxkm ars G1 1/2 ¢urnrros: 90 Hwm.

CD6.0 feb2011

40 [MoxanyicTa, coraacyiTe ¢ nocTaBLUMKaMU GUTUHIOB.

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.
B CAy4asx paBoTb! MpH MOBLILIEHHOM AGBAEHHM AV MM MYALCALIMAX AGBAEHHS BOSMOXHO CHUXEHHE YCTANOCTHOM MPOYHOCTH Kopryca.
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PORTE / KAHAIbI
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H MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCVBHbIV MOTOP HEPEBEPCUBHbIV MOTOP
] f N TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
<C K J ™ BbIXOA - BXOA BX0A

A

AM3...33 + AIM3...50 15/16-12 UNF 11/16-12 UNF

STANDARD SAE J1926/1

AM3...94 + AIM3...135 17/812 UNF

15/16-12 UNF

Raccordo 1 1/16-12 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo 1 5/16-12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm. Raccordo 1 5/8-
12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm. Raccordo 1 7/8-12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm. Consigliamo di richiedere conferma ol

fomitore del raccordo.

MowmeHr 3atskkm aas 1 1/16-12 UNF putnHros: 70 Hm. MomeHT 3atsxkmn ansd 1 5/16-12 UNF ¢utuHros: 80 Hm.
Mowmenr satspxku ars 1 5/8-12 UNF utnrros: 80 Hm. MomeHT 3atsxkm ars 1 7/8-12 UNF putnrros: 80 Hwm.

TMoxanyiicTa, cornacyire ¢ nocTaBLUMKaMu GUTUHIOB.

A
W
fi_y

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
Cn4 PEBEPCWBHbIVM MOTOP HEPEBEPCUBHbIM MOTOP
ool ——f—+———
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIX0OA - BXOA BX0A

O
O

A B C

C

| valori delle coppie di ser raggio delle vifi presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).

MoMeHT 3aTAXKM GUTUHIOB NOKasaH Ha CTp.46 (pasaen akceccyapos).

D

AM3...33 + AM3...80| 26,19 52,37 3/816UNC 27 |2223 4763 3/816UNC 19

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

AM3...33 + AIM3...80 55 27 M8

55 19 M8

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).

MoMmeHT 3aTskku QUTMHIOB MOKasaH Ha CTp.46 (pa3aen akceccyapos).

Nel caso di funzionamento a pressioni elevate e infermittenti & possibile una riduzione della resistenza a fatica del corpo.
B CAy4asx paBoTb! MpH MOBLILIEHHOM AGBAEHHM MAV IV MYALCALINAX AABAEHHS BOSMOKHO CHUKEHME YCTaAOCTHOM MPOYHOCTA KOpMYCa.
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ALM3 CURVE PABOYVE
CARATTERISTICHE NAFARTIERVGIVINVISALIY]S
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Potenza erogata MoaBOAMMAS MOLLHOCTb

P kW]

MARZOCCHIPOMPE
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Polenza erogata  MoaBoanmas mowwHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoaBoaMbIi MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts spaiuenms  n [giri/min] [06/mMuH]

P kW]

MARZOCCHIPOMPE
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MARZOCCHIPOMPE

Polenza erogata  Moasoanmas mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoasoaMbIi MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts Bpatuenms  n [giri/min] [06/MuH]
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ACCESSORI

RACCORDI

MARZOCCHIPOMPE

AKCECCYAPET

le flange di raccordo sono disponibili in ghisa o in accicio secondo
le modalit indicate nelle pagine seguenti. Sono fornite in kit che
comprendono vifi, rondelle e guamizioni in mescola NBR. Il campo
di temperature per servizio continuo va da -30°C a +100°C.

le coppie di serraggio delle viti fornite sono indicate in tabella.

Per maggiori indicazioni relativamente alle dimensioni dei raccordi
disponibili, fare riferimento al catalogo dei modelli ALP.

KIT GUARNIZIONI

YyryHHbIe U CTaAbHble QUTUHIU AOCTYMHbI KaK OMUCaHO HUXE,
COBMECTHO C MOHTaXHbIMM BUHTaMM, Wwanbamvu n NBR
YNAOTHEHUSIMM (TemnepaTypHbIi Anana3oH ot -30 °C a0 +100°C).
MOMEHT 3aTsXKM BMHTOB 0Ka3aH B TabAuLiax Aanee.

A uHpopmaLmmu o pasmepax AOCTYMHbIX PUTUHIOB CM.

Katanor moaeaein ALP.

KOMMAEKT 3ANMACHbIX YINOTHEHUA

| motori in configurazione standard vengono forniti con guarnizioni in
mescola NBR. Le condizioni d'uso sono indicate nelle pagine
introduttive. | codici di ordinazione dei kit guamizioni sia per le
versioni standard che per le versioni speciali sono indicati nelle
pagine seguenti.

Nel caso di sostituzione delle guamizioni, consigliamo di operare
con attenzione per evifare qualsiasi danneggiamento delle parti, di
curamne la pulizia per evitare contaminazioni, di serrare le viti di
chiusura al corretto valore di coppia.

CraHAapTHble MoaeAu ocHaluarotess NBR ynAOTHEHUAMM.
AocnycTumble paboumne ycAOBUS yKasaHbl B PA3AEAE TEXHUYECKOM
uHpopmaumu. B cayyae 3aMeHbl YIIAOTHEHUI TMAPOMOTOpA
nocTapanTeCh HE MOBPEAUTb COCTaBHbIE YacTH. BaxHo uTobbl BCe
KOMIMOHEHTbI ObIAM OYMLLEHBI HAAAEXALLIMM 06Pa3oM, AAS
U36eXaHUs 3arpPA3HEHNS 1 NPaBUAbHOM 3aTSXKKM BUHTOB MOTOPA.
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KIT GUARNIZIONI / KOMIMAEKT 3AMACHbIX YIINAOTHEHUHA

GRUPPO TIPO ROTAZIONE GUARNIZIONI OPZIONI CODICE
TPYTITA ™ BPALLIEHME YNAOTHEHWA orunn KOA UCMOAHEHUSA

HeTt 650241 /R

% 650242 /R

D/S ST 650243 /R

. H 650252/R

AU tutti / Bce er er 650225/

% 650253 /R

R ST 650255/R

H 650254 /R

Het 650259/R

v 650260/R

D/S ST 650261 /R

tutti / Bce A 650262/R

ALM2 Her HeT 650230/R

v 650256/R

R ST 650258 /R

H 650257 /R

HeT 650343 /R

\% 650344/R

D/S ST 650346/R

H 650345/R

HeT Her HeT 650335/R

% 650336/R

R ST 650338/R

H 650337 /R

ALM3 HeT 650347 /R

v 650348 /R

D/S ST 650350/R

H 650349/R

A HeT HeTt 650339/R

\ 650340/R

R ST 650342/R

H 650341 /R
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La Marzocchi Pompe declina ogni responsabilita legata ad
eventuali errori generati nella redazione del presente
catalogo.
Fermo restando le caratteristiche generali, le
raccomandazioni per linstallazione e le condizioni di
impiego indicate, i dati contenuti in questa pubblicazione
sono forniti a titolo indicativo e la Marzocchi Pompe SpA si
riserva il diritto di variare le caratteristiche tecniche della
produzione senza preavviso. Laddove necessiti utilizzare i
prodotti nell'ambito di applicazioni specifiche o, comunque,
nel caso sussistano dubbi sulla utilizzabilita dei prodotti per
una o piu applicazioni speciali, si consiglia di contattare
preventivamente il Servizio Tecnico Commerciale della

Marzocchi Pompe SpA

Marzocchi Pompe décline toute responsabilité liée a
d'éventuelles erreurs dans la rédaction de ce catalogue.

Excepté  les  caractéristiques ~ générales, les
recommandations pour linstallation et les conditions
d’emploi indiquées, les données contenues dans cette
publication sont fournies & titre indicatif et Marzocchi
Pompe SpA se réserve le droit de modifier les
caractéristiques techniques de sa production sans préavis.
Au cas ou il serait nécessaire d'utiliser les produits pour
des applications spécifiques ou au cas ol il y aurait des
doutes sur ['utilisation des produits pour une ou plusieurs
applications spéciales, il est conseillé de contacter
préalablement le Service Technico Commercial de

Marzocchi Pompe SpA

Marzocchi Pompe no se responsabiliza por eventuales
errores generados en la redaccion del presente catalogo.
Los datos contenidos en esta publicacion se suministran a
titulo indicativo exceptuando las caracteristicas generales,
recomendaciones de instalacion y condiciones de uso
indicadas.

Marzocchi Pompe SpA se reserva el derecho de aportar
variaciones en las caracteristicas técnicas de la produccion
sin previo aviso.

En caso que se deban usar los productos en un dmbito de
aplicacion especifico o en caso de dudas sobre el modo de
uso de los productos para una o varias aplicaciones
especiales, recomendamos contactar previamente el
Servicio Técnico Comercial de Marzocchi Pompe SpA

Marzocchi Pompe declines all responsibility for any errors
this catalogue may contain.

Apart  from the general specifications  and
recommendations concerning installation and conditions of
use, the content of this catalogue is provided for information
purposes only and Marzocchi Pompe SpA reserves all
rights to make any changes to the technical features of its
products at any time and without prior warning.

In the event the products will be used as part of specific
applications or you have any doubts about whether or not
the products can be used for one or more special
applications, please feel free to contact our Technical-Sales

Service at Marzocchi Pompe SpA

Marzocchi Pompe lehnt jegliche Verantwortung fir
eventuelle Druckfehler dieser Ausgabe ab. Abgesehen von
den allgemeinen Eigenschaften, den Einbauhinweisen
sowie den angegebenen Einsatzbedingungen, haben die
Angaben in diesem Katalog nur informativen Charakter.
Marzocchi Pompe SpA behélt sich jederzeit das Recht vor,
die technischen Eigenschaften der Produkte ohne
vorherige Ankiindigung zu &ndern. In Féllen, in denen das
Produkt in spezifischen Anwendungen seinen Einsatz
findet oder sofern Zweifel beziglich der Einsatzfdhigkeit
der Produkte in einer oder mehreren speziellen
Anwendungen bestehen, empfehlen wir Ihnen, sich vorher
mit dem Technischen Kundendienst von Marzocchi Pompe
SpA in Verbindung zu setzen.

Marzocchi Pompe He HeceT OTBETCTBEHHOCTW 3a OLUMOKW,
[IONyLLEHHbIE MPU COCTABMEHUM HACTOALLEro Karanora.
[laHHble, copepalmecA B 3TOW Nybnukaumy, Kpome
OCHOBHbIX XapaKTEpUCTVIK W3AENUA, PEeKOMEHAALMA MO ero
YCTaHOBKE U YCIIOBUIA SKCTUTyaTaLym, HOCAT VICKITHOHUTENBHO
MHChOpPMAUMOHHbI - xapakTep. Marzocchi Pompe SpA
oCTaBnAeT 3a Cobo/ NpaBO BHOCUTb W3MEHEHWA B
TEXHWYECKVE  XapaKTepuUCTVKK npogykumm  6e3
npenBapuTenbHOrO yBenomneHna. B Tom cnyyae, ecnn
06nacTb MPUMEHEHNA W3AENVA ABMAETCA CreLMUHecKoi
WM MPUCYTCTBYIOT COMHEHUA OTHOCUTENBHO MCTIONb30BaHNA
U3AENWIA B KAKOM-TO OIHOM U HECKOMBKUX OCOBbIX CryHasX,
pekoMeHyeTcA  3apaHee

CBA3ATLCA C  TEXHUKO-

KOMMepHecKiM oTaernom cvpmbl Marzocchi Pompe SpA

Codice CD1065/01
Stampato 02/11
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